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EU-KONFORMITATSERKLARUNG DE

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmungen der
Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU und 2011/65/EU entspricht und mit den
folgenden Normen und norminativen Dokumenten ubereinstimmt: EN 61010-1, EN 61010-2-051,
EN 61326-1, EN 60529, und EN SO 12100.

Eine Kopie der vollstandigen EU-Konformitatserkldrung kann bei sales@ika.com angefordert
werden.

EU DECLARATION OF CONFORMITY EN

We declare under our sole responsibility that this product corrosponds to the regulations
2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms with the standards or
other normative documents: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN 61326-1, EN 60529, and
EN ISO 12100.

A copy of the complete EU Declaration of Conformity or further declarations of conformity
can be requested at sales@ika.com.

DECLARATION UE DE CONFORMITE FR

Nous déclarons sous notre seule responsabilité que le présent produit est conforme aux
prescriptions des directives 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE et 2011/65/UE ainsi qu’aux
normes et documents normatifs suivants: EN 61010-1, EN 61010-2-051, EN 61326-1,

EN 60529, et EN ISO 12100.

Une copie de la déclaration de conformité UE compléte peut étre demandée en adressant un
courriel a I'adresse sales@ika.com.
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GEWAHRLEISTUNG

Entsprechend den IKA-Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt die Gewahrleistungzeit 24
Monate. Im Gewahrleistungsfall wenden Sie sich bitte an Ihren Fachhandler. Sie kénnen aber
auch das Gerdt unter Beifligung der Lieferrechnung und Nennung der Reklamationsgriinde
direkt an unser Werk senden. Frachtkosten gehen zu Ihren Lasten.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf VerschleilSteile und gilt nicht fur Fehler, die

auf unsachgemafe Handhabung und unzureichende Pflege und Wartung, entgegen den
Anweisungen in dieser Betriebsanleitung, zurlickzufiihren sind.

WARRANTY

In accordance with IKA warranty conditions, the warranty period is 24 months. For claims
under the warranty please contact your local dealer. You may also send the machine direct to
our factory, enclosing the delivery invoice and giving reasons for the claim. You will be liable
for freight costs.

The warranty does not cover worn out parts, nor does it apply to faults resulting from
improper use, insufficient care or maintenance not carried out in accordance with the
instructions in this operating manual.

GARANTIE

Selon les conditions de vente et de livraison d'IKA, la garantie s'étend sur une période de 24
mois. En cas de demande de garantie, s'adresser au distributeur. Il est également possible
d’expédier I'appareil accompagné de la facture et de la raison de la réclamation directement a
notre usine. Les frais de port sont a la charge du client.

La garantie ne recouvre pas les pieces d'usure et ne s'applique pas les défauts résultant d'une
manipulation non conforme, d’un entretien et d’une maintenance insuffisants ou du non-
respect des instructions du présent mode d’emploi.
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Ursprungssprache: Deutsch
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Sicherheitshinweise

Der einwandfreie und gefahrlose Betrieb des Gerates setzt voraus, dass jeder Anwender
die Betriebsanleitung gelesen hat und die enthaltenen Sicherheitshinweise beachtet
werden. Bewahren Sie diese Betriebsanleitung sorgfaltig und fur jedermann zugénglich auf.
Der Umgang mit diesem Gerat sollte nur durch entsprechend geschultes Personal erfolgen,
welches das Gerat kennt und berechtigt ist, Arbeiten in diesem Bereich durchzufihren.

Das Gerat darf - auch im Reparaturfall - nur von einer Fachkraft ge6ffnet werden. Vor dem
Offnen ist der Netzstecker zu ziehen. Spannungsfiihrende Teile im Inneren des Gerates
koénnen auch langere Zeit nach Ziehen des Netzsteckers noch unter Spannung stehen.

ACHTUNG! Abdeckungen, bzw. Teile, die ohne Hilfsmittel vom Gerat
entfernt werden konnen, missen zum sicheren Betrieb wieder am Gerat
angebracht sein, damit zum Beispiel das Eindringen von Fremdkdrpern,

Flussigkeiten, etc. verhindert wird.

Der Anwender muss beim Arbeiten mit dem

Gerat seine personliche Schutzausriistung,
entsprechend der Gefahrenklasse des zu mischenden
Mediums wahlen und tragen. Bei defekter oder
unangemessener Schutzausriistung kann der
Anwender durch Spritzen von Flussigkeiten,
Herausschleudern von Teilen, oder Hereinziehen

am Schutteltisch, bzw. Aufsatz gefahrdet werden.

Es durfen keine bewegten Teile berthrt werden
(Quetsch-, Stol3- und Schnittgefahr, siehe Bild 1:
Gefahrenstellen). Achten Sie darauf, dass Korperteile,
Haare oder Kleidungsstuicke nicht von bewegten
Teilen erfasst werden kénnen.

Beachten Sie einschlagige Sicherheitshinweise

und Richtlinien, sowie Arbeitsschutz- und

Unfallverhtitungsvorschriften fiir den Einsatz im Labor.

Beim Transport des Gerates ist das hohe
Eigengewicht zu bericksichtigen. Es ist darauf zu
achten, dass beim Abstellen des Gerates die Finger
nicht gequetscht werden.

I




Das Gerdt darf nur auf einem ebenen, stabilen und rutschfesten Unterbau aufgestellt
werden.

Richten Sie Ihre Aufmerksamkeit beim Einstellen der Schiittelfrequenz auf die auf dem
Schutteltisch befindlichen Gefdfse. Ein mogliches Herausspritzen des zu schittelnden
Mediums aus den Probegefaen kann dadurch vermieden werden.

Die fur den Schittelvorgang verwendeten Zubehdrteile und aufgestellten GefaRe miissen
qgut befestigt werden.

Nicht richtig befestigte Schiittelgefde konnen beschadigt oder herausgeschleudert
werden und Personen gefdhrden. Die Befestigung der zu schittelnden Geféfse, sowie
die Befestigung der Aufsatze, muss in regelmaBigen Abstdnden und vor allem vor jeder
Neuinbetriebnahme kontrolliert werden.

Wird ein unruhiger Lauf des Gerates bemerkt, muss auf jeden Fall die Schuttelfrequenz
soweit reduziert werden, bis keine Laufunruhen mehr auftreten.

Beim Schiitteln kdnnen infolge ungtinstiger Beladung und Schwerpunktlage dynamische
Krafte auftreten, die ein Wandern des Schittlers auf der Abstellflache verursachen konnen.
Einschrankungen der Belastbarkeit bzw. des Auflagegewichtes bei hohen Schittelfrequenzen
kénnen dem Diagramm im Absatz , Auflagegewicht” entnommen werden.

Nach einer Unterbrechung der Stromzufuhr wéhrend eines Schittelvorganges lauft das
Gerat in Betriebsart A (Werkseinstellung) nicht von selbst wieder an.

Zusatzliche Gefahrdungen fur den Anwender kénnen auftreten, wenn beim
Schuttelvorgang entziindliche Materialien verwendet werden.

Es dirfen nur Stoffe oder Mischungen von Stoffen mit dem Schiittler geschuittelt
werden, von denen der Anwender Kenntnis dar(iber hat, dass der Energieeintrag durch
das Schutteln unbedenklich ist. Das gleiche gilt auch fur den Energieeintrag durch
Sonneneinstrahlung wahrend des Schuttelvorgangs.

Verwenden Sie das Gerat nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen, es ist nicht
EX-geschiitzt.

Bei Stoffen, die ein ziindfahiges Gemisch bilden kénnen, mUssen geeignete
Schutzmafnahmen, wie z.B. das Arbeiten unter einem Abzug, ergriffen werden.

Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden beachten Sie bei der Bearbeitung von
gefahrlichen Stoffen die einschldgigen Schutz- und UnfallverhUtungsmafsnahmen.

Das Zubehdr darf nur nach Ziehen des Netzsteckers montiert werden.

Der Schutz fur den Benutzer ist nicht mehr gewahrleistet, wenn das Gerat mit Zubehor
betrieben wird, welches nicht vom Hersteller geliefert oder empfohlen wird, oder wenn
das Gerat in nicht bestimmungsgemafsem Gebrauch, entgegen der Herstellervorgabe
betrieben wird.

Im Servicefall muss die von IKA gewahlte Kabelverlegung wieder hergestellt werden!
Bereits kleine, nicht erkennbare Schaden kénnen zur Beschddigung der Motorlagerung
fUhren. Sorgsame Behandlung garatiert sicheres Arbeiten und Langlebigkeit des Gerates.
Die Trennung des Gerates vom Stromversorgungsnetz erfolgt nur durch Ziehen des
Netz- bzw. Geratesteckers.

Die Steckdose fir die Netzanschlussleitung muss leicht erreichbar und zugdnglich sein.

Der Netzschalter des Gerdts muss jederzeit unverziglich, direkt und gefahrlos erreichbar sein.
Kann der Zugriff nicht sichergestellt werden, muss ein zusdtzlicher, gut erreichbarer NOT-
AUS-SCHALTER im Arbeitsbereich installiert werden.

Wird das Gerat ferngesteuert (z. B. tber einen PC mit labworldsoft®), muss gewahrleistet
sein, dass sich das Gerat, inklusive Aufsatz und GefdRe in einem fiir der Schittelvorgang
sicheren Zustand befindet und dass keine weiteren Personen gefdhrdet sind. Hierbei sind die
Bereiche in Bild 1 zu beachten.

Bestimmungsgemafle Gebrauch

Die Gerate KS 130 control / KS 130 control NOL und KS 260 control / KS 260
control NOL, HS 260 control / HS 260 control NOL eignen sich durch Verwendung
unterschiedlicher Aufsatze zum Mischen von Flissigkeiten in Flaschen, Kolben,
Reagenzglasern und Schalen fiir ein maximales Auflagegewicht von 2,0 kg bzw. 7,5 kg.

Die Gerate sind fur den Einsatz in Laboratorien konzipiert. Die Bewegung des
Schiitteltisches bzw. der aufgestellten GefaRe ist kreisformig (KS) oder horizontal hin
und her (HS).

Zum bestimmungsgemalen Gebrauch muss das Gerat auf einer stabilen, ebenen und
moglichst rutschfesten Aufstellfldche stehen. AuRerdem muss darauf geachtet werden,
dass sich das Gerat in ausreichendem Abstand zu anderen Gegenstanden befindet und
wahrend des Schiittelvorganges nicht wandert.



Auspacken

Auspacken:

- Das Gerat vorsichtig auspacken.

- Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf (Post, Bahn oder
Logistikunternehmen).

Lieferumfang:
Zum Lieferumfang gehoren: Ein Schiittler, 4 Klemmschrauben, ein Einmaulschliissel,
ein Netzkabel und eine Betriebsanleitung.

Wissenswertes

Mit diesem Gerat haben Sie ein qualitativ hochwertiges Produkt erworben. Durch die
Geratekonzeption und die Formgebung ist eine einfache Handhabung und problemloses
Arbeiten gewahrleistet. Die verwendeten Werkstoffe und deren genaue Kennzeichnung
ermdglichen und vereinfachen das Recycling und die Wiederverwendung der Teile
entscheidend.

Der drehzahlgeregelte AulSenldufermotor ermdglicht ein prazises Einstellen der Drehzahl im
Bereich von 80 bis 800 rpm (KS 130 control /KS 130 control NOL) / 10 bis 500 rpm
(KS 260 control /KS 260 control NOL) und 10 bis 300 rpm (KS 260 control /HS 260
control NOL). Die elektronische Motorregelung halt die eingestellte Drehzahl auch bei
Zunahme des Auflagegewichtes konstant. Durch die Warmeabgabe des Motors kann sich
die Aufstellflache fiir die Schittelgefalse erwarmen.

Die Control-Geratevariante ist mit einer Arretiereinrichtung ausgestattet. Diese ermdglicht
den Schutteltisch in einer definierten Position zu fixieren. Das Gerat kann beispielsweise
in einer Anlage verbaut oder mit einem Tisch verschraubt werden. Dazu missen

die GummifuBe aus dem Boden herausgeschraubt werden, damit die freiliegenden
M6-Gewindebohrungen zur Befestigung des Gerates genutzt werden kénnen. Achten Sie
darauf, dass die Einschraubtiefe von max. 5 mm nicht Uberschritten wird.

Die Control-Geratevariante kann auf Anfrage mit einem Reversierbetrieb (Rechts-/Linkslauf)
des Schutteltisches ausgeliefert werden. Der Reversierbetrieb kann jedoch nur Uber die
serielle Schnittstelle in Verbindung mit einem PC (z.B. mit labworldsoft®) genutzt werden.
Wird das Gerat nicht an einer seriellen Schnittstelle betrieben, verhalt es sich wie ein
Control-Gerat ohne Reversierbetrieb.

Die verschiedenen Aufsatze sind einfach austauschbar.
Die Control- und Control NOL- Gerdtevariante ist mit einer seriellen Schnittstelle
ausgestattet, die ein Steuern des Gerates Uber den PC (z. B. labworldsoft®) ermdglicht.

Inbetriebnahme

Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebene Spannung mit der

verfligbaren Netzspannung (bereinstimmt. Die verwendete Steckdose mufS geerdet sein
(Schutzleiterkontakt). Wenn diese Bedingungen erflillt sind, ist das Gerat nach Einstecken
des Netzsteckers betriebsbereit. Andernfalls ist sicherer Betrieb nicht gewahrleistet oder
das Gerat kann beschadigt werden.

Beachten Sie die in den Technischen Daten angegebenen Umgebungsbedingungen
(Temperatur, Feuchte).

Bei unebener Aufstellflache kann Uber die einstellbaren Gerdtefiise die Standsicherheit
des Gerates verbessert werden. Drehen Sie hierzu den erforderlichen Geratefufs mittels
des mitgelieferten EinmaulschlUssels solange nach unten, bis das Gerat sicher auf der

Unterlage steht.

| — i} ) Um ein selbstandiges Losen des Geratefusses
‘ “ ‘ zu verhindern, halten Sie den Ful mit der
[ e— (A Hand fest und ziehen Sie die Sechskantmutter

entgegengesetzt handfest an.
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Anzeige Einschalten

A B C D Das Gerat wird Uber den Netzschalter (Wippschalter) an der Frontseite eingeschaltet.
Nach dem Einschalten wird ein Selbsttest durchgeflihrt, dazu leuchten alle
Anzeigeelemente, ein kurzes Signal ertont und die sicherheitsrelevanten Funktionen
werden Uberprift.

E F
A Set-Anzeige Die LED leuchtet gleichzeitig mit der Anzeige oder beim
Einstellen der Sollwerte.
B Drehzahlanzeige Zeigt den Drehzahlwert an.
C Zeitanzeige Zeigt den Zeitwert an.
D Statusanzeige Arretier-Funktion Zeigt an, dass die Arretier-Funktion aktiv ist.
E Statusanzeige Schuttelfunktion Zeigt an, dass die Schuttelfunktion aktiv ist.
) Zeigt an, dass das Gerat extern, Uber die Schnittstelle,
F Statusanzeige externe Steuerung h f
2. B. von einem PC gesteuert wird.

Softwareversion: 0.01  Betriebsart: A

rpm  h:min

Drehzahlobergrenze 230 1/min

Hinweis: In Betriebsart A kann, so lange die LED der Set-Anzeige blinkt, die
Drehzahlobergrenze durch Drehen des linken Drehknopfes eingestellt werden.

Wenn fiir die Dauer von 3 Sekunden keine Anderungen vorgenommen werden, wird der
Grenzwert gespeichert und die LED der Set-Anzeige hort auf zu blinken.
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Drehzahlobergrenze gespeichert

Danach erscheinen auf dem Bildschirm die Drehzahleinstellung (z.B. 130 [1/min]) und die
Timer-Einstellung (z.B. 03:58 [h:min]).
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Sollwerte
Das Gerat ist betriebsbereit.

Arbeiten mit dem Gerat

Einstellen der Drehzahl

Schalten Sie das Gerat mit dem Netzschalter ein und warten Sie, bis das Gerat
betriebsbereit ist. Die Soll-Drehzahl (z.B. 130 [1/min]) wird links angezeigt, die LED der
Set-Anzeige leuchtet.

Durch Drehen des linken Drehknopfes kann die Soll-Drehzahl gedndert werden. Das
Andern der Drehzahl ist auch méglich, wéihrend das Gerét schittelt.

Einstellen des Timer-Sollwertes

Schalten Sie das Gerdt mit dem Netzschalter ein und warten Sie, bis das Gerdt
betriebsbereit ist. Der Timer-Sollwert (z.B. 3:58 [h:min]) wird rechts angezeigt, die LED der
Set-Anzeige leuchtet.

Durch Drehen des rechten Drehknopfes kann der Timer-Sollwert gedndert werden. Das
Andern des Timer-Sollwertes ist auch mdglich, wahrend das Gerat schiittelt. Ist der Timer
gestartet, kann dessen Wert aber nicht mehr geandert werden.

Hinweis: Der Ablauf des Timers wird durch eine Signalfolge (3 Téne in 3 Sekunden)
angezeigt.

Schiittelfunktion ohne Timer

Wird die Schiittelfunktion mit dem linken Drehknopf gestartet, zeigt das linke Display die
Ist-Drehzahl an und die LED der Drehzahlanzeige leuchtet. Im rechten Display wird der
Timer-Sollwert angezeigt.

Das Gerat regelt die Drehzahl, um die Soll-Drehzahl zu erreichen. Fir 4 Sekunden zeigt
das Display die Ist-Drehzahl an, nur die LED der Drehzahlanzeige leuchtet. Fur eine
weitere Sekunde zeigt das Display die Soll-Drehzahlan, die LED der Set-Anzeige und die
LED der Drehzahlanzeige leuchten. Dann wird wieder die Ist-Drehzahl fir 4 Sekunden
angezeigt usw.

Durch erneutes Driicken des linken Drehknopfes wird die Schiittelfunktion gestoppt. Das
Display zeigt die Ausgangswerte an und die LED der Set-Anzeige leuchtet.

Schiittelfunktion mit Timer

Wahrend des Schuttelvorgangs kann die Timer-Funktion zugeschaltet werden, in dem der
rechte Drehknopf gedriickt wird. Von nun an lauft der Timer ab.

Der Schuttelvorgang und die Timer-Funktion kénnen durch Driicken des rechten
Drehknopfes auch gleichzeitig gestartet werden.

Die beiden LED-Punkte zwischen h und min blinken wahrend der Timer ablauft im
Sekundentakt.

Der Schittelvorgang und der Timer kénnen durch Driicken des rechten oder des linken
Drehknopfes gestoppt werden. Es ist nicht mdglich, eine der Funktionen separat zu
stoppen.

Nachdem der Timer abgelaufen ist und der Schiittelvorgang dadurch automatisch, oder
manuell durch Driicken eines der beiden Drehkndpfe, gestoppt wurde, zeigt das Display
die Ausgangswerte an.




Betriebsarten

Das Gerdt kann in den nachfolgend beschriebenen Betriebsarten betrieben werden:

Betriebsart A (Werkseinstellung):

Nach Einschalten des Gerates mit dem Netzschalter sind die Funktionen Schitteln und
Timer ausgeschaltet und die gespeicherten Sollwerte werden angezeigt. Die eingestellten
Sollwerte kdnnen verandert werden.

Nach einem Stromausfall (gleichbedeutend mit dem Trennen vom Stromnetz) lauft das
Gerat in der Betriebsart A nicht von selbst wieder an. Zuvor eingeschaltete Funktionen
miissen neu gestartet werden.

Die Drehzahlobergrenze kann nur in der Betriebsart A eingestellt bzw. verandert werden.

Betriebsart B:

Nach Einschalten des Gerates mit dem Netzschalter sind die Funktionen Schitteln und
Timer ausgeschaltet und die gespeicherten Sollwerte werden angezeigt. Die eingestellten
Sollwerte kénnen verandert werden.

Beim Wechsel in die Betriebsart B wird die Einstellung der Drehzahlobergrenze aus der
Betriebsart A (ibernommen und kann nicht verandert werden.

Nach einem Stromausfall (gleichbedeutend mit dem Trennen vom Stromnetz) lduft das
Gerat in der Betriebsart B nicht von selbst wieder an. Zuvor eingeschaltete Funktionen
missen neu gestartet werden.

Betriebsart C:

Beim Wechsel in die Betriebsart C werden die eingestellten Werte fiir: Drehzahlobergrenze,
Soll-Drehzahl und Timer aus der Betriebsart B ibernommen und kénnen nicht verandert
werden.

Nach Einschalten des Gerates mit dem Netzschalter oder nach einem
Stromausfall (gleichbedeutend mit dem Trennen vom Stromnetz) lauft
das Gerat in der Betriebsart C von selbst wieder an, wenn zuvor die
Schittelfunktion eingeschaltet war. Entsprechend werden die gespei-
cherten Sollwerte angezeigt.

Umschalten der Betriebsarten:

Zum Umschalten der Betriebsarten sind folgende Schritte notwendig:

a.) Schalten Sie das Gerat mit dem Netzschalter aus.

b.) Halten Sie beide Drehkndpfe gedriickt und schalten Sie das Gerét mit dem Netzschalter
ein. Nach ca. 1 Sekunde kénnen die Drehknopfe losgelassen werden.

Hinweis: Es ist nicht moglich, beliebig zwischen den Betriebsarten A, B und C zu
wechseln. Nur durch Wiederholen der beiden Schritte a.) und b.) kann nach folgendem
Schema auf die ndchste Betriebsart umgeschaltet werden.

A = Schritt a.) + b.) => B => Schritt a.) + b.) => C => Schritt a.) +b.) => A usw.

Einstellen der akustischen Signalfunktion

Zum Aktivieren oder Deaktivieren der akustischen Signalfunktion sind folgende Schritte

notwendig:

a.) Schalten Sie das Gerat mit dem Netzschalter aus.

b.) Halten Sie den rechten Drehknopf gedrlckt und schalten Sie das Gerdt mit dem
Netzschalter ein.
Nach ca. 2 Sekunden wird im Display "bEEP on" oder "bEEP oFF" (je nach
vorheriger Einstellung) angezeigt und der Drehknopf kann losgelassen werden.

c.) Durch Driicken des rechten Drehknopfes kann, solange die LED der Set-Anzeige
blinkt, die Signalfunktion aktiviert (bEEP on) oder deaktiviert (0EEP oFF) werden.
Beim Umschalten von "bEEP oFF" zu "bEEP on" ertont ein Tonsignal.

Set a8

* —r
L

O PC

Akustische Signalfunktion aktiviert

_..
Ll
N
|
[

Set a
g S iy iy - CC
L oCD) orr

Akustische Signalfunktion deaktiviert

Hinweis: Wenn fur die Dauer von 3 Sekunden keine Anderungen vorgenommen werden,
wird die Einstellung gespeichert und die LED der Set-Anzeige hort auf zu blinken.
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Akustische Signalfunktion, Einstellung gespeichert

Hinweis: Sicherheitsrelevante Signaltone, wie z. B. Fehlermeldungen oder Ablauf des
Timers kénnen nicht ausgeschaltet werden.

Einstellen der Arretier-Funktion

Hinweis: Alle Gerate mit dem Kurzel ,NOL” im Modellnamen (Leistungsschild), haben
keine Arretier-Funktion und diese kann auch nicht aktiviert werden.

Die Arretier-Funktion fiir den Schutteltisch kann in direktem Anschluss an die Einstellung

des akustischen Signals aktiviert bzw. deaktiviert werden.

Zum Aktivieren oder Deaktivieren der Arretier-Funktion sind folgende Schritte notwendig:

a.) Schalten Sie das Gerat mit dem Netzschalter aus.

b.) Halten Sie den rechten Drehknopf gedriickt und schalten Sie das Gerat mit dem
Netzschalter ein.
Nach ca. 2 Sekunden wird im Display "bEEP on" oder "bEEP oFF" (je nach
vorheriger Einstellung) angezeigt und der Drehknopf kann losgelassen werden.
Nehmen Sie die Einstellungen vor oder warten Sie, bis das Display “Lock on" oder
"Lock oFF" anzeigt (je nach der vorherigen Einstellung).

c.) Durch Dricken des rechten Drehknopfes kann, solange die LED der Set-Anzeige
blinkt, die Arretier-Funktion aktiviert (Lock on) oder deaktiviert (Lock oFF) werden.
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Arretier-Funktion aktiviert
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Arretier-Funktion deaktiviert

Hinweis: Wenn fiir die Dauer von 3 Sekunden keine Anderungen vorgenommen werden,
wird die Einstellung gespeichert und die LED der Set-Anzeige hort auf zu blinken.
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Arretier-Funktion, Einstellung gespeichert

Danach werden die Gesamtbetriebsstunden auf dem Bildschirm angezeigt.
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Betriebsstunden z. B: 12345 Stunden
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Die aktivierte Arretier-Funktion wird durch die leuchtende LED der Statusanzeige
Arretier-Funktion angezeigt.
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ACHTUNG! Nach Einschalten des Gerates mit dem Netzschalter oder nach

A einem Stromausfall (gleichbedeutend mit dem Trennen vom Stromnetz),
sucht das Gerat die Arretierposition durch eine definierte Bewegung des
Schutteltisches und fixiert diesen.
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2
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Aufsatze

Die von IKA empfohlenen Aufsatze missen auf dem Schitteltisch gut befestigt
werden um ein sicheres Arbeiten zu gewahrleisten. AufSerdem durfen die in
den Diagrammen dargestellten nutzbaren Gewichts- und Drehzahlbereiche
(schraffierte Flache) nicht Uberschritten werden.

Aufséatze fiir den KS 130 control:

AS 130.1 Universalaufsatz

Anpassung an jegliche Gefalsform durch universelle, stufenlos einstellbare
Spannwalzen maglich.

Der Universalaufsatz besteht aus:

AS 1.30 basic suspension 1x Abmessung (B x H x T) [mm]
AS 1.5 fastening screw 4x 260 x 90 x 235
AS 1.31 Spannwalze 3x

ACHTUNG! Die Basishalterung des Universalaufsatzes wird Uber vier seitliche
Klemmschrauben an dem Schitteltisch befestigt.

AS 130.2 Halteklammeraufnahme

Die Halteklammeraufnahme eignet sich durch die Erganzungs-vielfalt der
Halteklammern (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 und AS2.5) zum Bearbeiten von z.
B. Rundkolben, Messkolben und Erlenmeyerkolben.

Bestuckung empfohlen / maximal

AS 2.1 Halteklammer 12/12  Abmessung (B x H x T) [mm]
AS 2.2 Halteklammer 8/9 230 x 24 x 235

AS 2.3 Halteklammer 5/8

AS 2.4 Halteklammer 4/4

AS 2.5 Halteklammer 2/4

ACHTUNG! Die Halteklammeraufnahme wird Uber vier seitliche Klemmschrauben
an dem Schutteltisch befestigt.

AS 130.3 Schalenaufsatz

Fir sanftes Schutteln im niedrigen Drehzahlbereich, z. B. fur Petrischalen oder
Kulturflaschen. Der Schalenaufsatz ist mit einer Antirutschfolie versehen, die ein
Wandern der Schalen wahrend des Schuttelvorganges verhindern.

Abmessung (B x H x T) [mm]
420 x 33 x 270
ACHTUNG! Der Schalenaufsatz wird Uber vier seitliche Klemmschrauben an
dem Schitteltisch befestigt.

AS 130.4 Reagenzglasaufnahme

Zum intensiven Schutteln von z.B. Rdhrchen, Reagenzglasern, Kivetten und
Zentrifugenréhrchen. Spannbereich von g10mm bis @16mm fir maximal 64
Rohrchen.

Abmessung (B x H x T) [mm]
228 x 95 x 234

ACHTUNG! Die Reagenzglasaufnahme wird uber vier seitliche Klemmschrauben
an dem Schutteltisch befestigt.

Nach langerem Schutteln von Gefdl3en mit groem Durchmesser, missen beim
Umrusten auf GefaRRe mit kleinerem Durchmesser die Klemmlaschen vorsichtig
zurickgebogen werden, um eine sichere Klemmung zu erhalten.

Aufsatze fiir den KS 260 control / HS 260 control:

AS 260.1 Universalaufsatz
Anpassung an jegliche Gefafsform durch universelle, stufenlos einstellbare
Spannwalzen moglich.

Der Universalaufsatz besteht aus:

AS 1.60 Basishalterung 1x Abmessung (B x H x T) [mm]
AS 1.5 Befestigungsschraube 8x 425 x 135 x 334
AS 1.61 Spannwalze 4x

ACHTUNG! Die Basishalterung des Universalaufsatzes wird Uber vier seitliche
Klemmschrauben an dem Schitteltisch befestigt.



AS 260.2 Halteklammeraufnahme

Die Halteklammeraufnahme eignet sich durch die Ergdnzungs-vielfalt der
Halteklammern (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 und AS2.5) zum Bearbeiten von z. B.
Rundkolben, Messkolben und Erlenmeyerkolben.

Bestlickung empfohlen / maximal

AS 2.1 Halteklammer 12/12  Abmessung (B x H x T) [mm]
AS 2.2 Halteklammer 8/9 330 x 24 x 334

AS 2.3 Halteklammer 5/8

AS 2.4 Halteklammer 4/4

AS 2.5 Holding bracket 2/4

ACHTUNG! Die Halteklammeraufnahme wird Uber vier seitliche Klemmschrauben
an dem Schutteltisch befestigt.

AS 260.3 Schalenaufsatz

Fir sanftes Schitteln im niedrigen Drehzahlbereich, z. B. fur Petrischalen oder
Kulturflaschen. Der Schalenaufsatz ist mit einer Antirutschfolie versehen, die ein
Wandern der Schalen wahrend des Schittelvorganges verhindern.

Abmessung (B x H x T) [mm]
410 x 33 x 370

ATTENTION! Der Schalenaufsatz wird Uber vier seitliche Klemmschrauben an
dem Schitteltisch befestigt.

AS 260.5 Scheidetrichter
Zum intensiven Schutteln von Scheidetrichtern.

Max. Bestlickung:

6 x 50 ml Scheidetrichter
5 x 100 ml Scheidetrichter
3 x 250 ml Scheidetrichter
3 x 500 ml Scheidetrichter

Abmessung (B x H x T) [mm]
334 x 145 x 425

ACHTUNG! Der Scheidetrichteraufsatz wird Uber vier seitliche Klemmschrauben

an dem Schtteltisch befestigt.

Auflagegewicht (Zuladung)

Der Schuttler darf nur im Bereich des nutzbaren Gewichts- und Drehzahlbereich
(siehe Diagramm - schraffierte Flache) betrieben werden um ein sicheres Arbeiten zu
gewahrleisten. Achten Sie darauf, dal$ die Aufstellflache auf die der Schuttler gestellt
wird, sauber und eben ist. Ansonst kann der im Diagramm dargestellte Arbeitsbereich
(schraffierte Flache) im Schiittelbetrieb nicht genutzt werden.

Wird der Schuttler mit seiner Umgebung verschraubt (d.h. in eine Anlage

eingebaut), ist im Betrieb darauf zu achten, dass infolge ungunstiger Beladung

und Schwerpunktlage, dynamische Krafte auftreten. Diese konnen zum einen

die Umgebung in Schwingung versetzen oder den Tisch zu unkontrollierbaren
Schwingungen anregen. Wird ein unruhiger Lauf des Gerates bemerkt, muss auf jeden
Fall die Drehzahl soweit reduziert werden, bis keine Laufunruhen mehr auftreten.
Achten Sie darauf, dass einzelne Schiittelgefale mittig und mehrere Schittelgefale
gleichméaRig auf dem Schtteltisch plaziert und gut befestigt sind.

AS 130.1 Universalaufsatz
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AS 130.4 Reagenzglasaufnahme

9

Fehlermeldungen

2500 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Tritt eine Fehlermeldung auf, wird ein akustisches Warnsignal erzeugt und

auf dem Display angezeigt. Versuchen Sie bitte zuerst durch Abschalten und
anschlielSendes Einschalten des Gerates den Betrieb fortzusetzen. Sollte sich ein
Fehler auch nach langerer Pause nicht beheben lassen, wenden Sie sich bitte an

2000

1500

1000
KS 130 unseren Service. Teilen Sie uns den angezeigten Fehlercode in jedem Falle mit.
>0 Dies vereinfacht die Fehlersuche und ermdglicht eine erste Stellungnahme.
o s 180 s 0 a0 48 se 60 720 800 fpm Fehlermeldung | Fehler Fehlerursache
Er2 Im Remotebetrieb bei aktiver - Schnittstelle nicht gesteckt.
AS 260.1 Universalaufsatz Watchdogfunktion in Modus 1 keine | - PC sendet innerhalb der gesetzten
Kommunination zwischen PC un Watchdogzeit keine Daten.
: h d hd ki
9 Schiittelgerat.
8000
SN Er3 Gerateinnentemperatur zu hoch - Zulassige Umgebungstemperatur
7000 RIS Uberschritten
6000 [9JSUSERILIRIR] T
5000 0:0:0:0:0:0:0:2:2:0:2:2:0:0:0:4 Erd Blockieren des Motors oder - Schutteltisch wird in der
’00’0’0‘0‘0’4 ’0’0’0‘\ Uberlastet Lesegabelsignal nicht ok Hubbewegung behindert
oo ”””””.”‘ 260 ”’””" - Interner Geratefehler
20 RIS
2000 0’0’0’Q’Q’Q’Q’Q‘Q’Q’Q’Q’Q’Q’Q’Q’Q‘ Er9 Fehler beim Auslesen der - BLP Logik
1000000 0 00 0 0 0 0 09,0599
0 mm ~ -
o S0 100 150 200 250 300 350 400 450 500 p Er41 Triac defekt Interner Geratefehler.
Er42 Sicherheitsrelais defekt - Interner Geratefehler
WD ('d) Im Remotebetrieb bei aktiver - Schnittstelle nicht gesteckt
Watchdogfunktion in Modus 2 keine | - PC sendet innerhalb der gesetzten
Kommunination zwischen PC und Watchdogzeit keine Daten
Schuttelgerat
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Schnittstelle und Ausgange

Das Gerat ist auf der Geratertickseite mit einem 15-poligen SUB-D-Buchsenstecker
ausgerustet. Die Pins sind in Betrieb mit analogen und seriellen Signalen belegt.

Analogausgang
An den analogen Pins liegen Spannungswerte fur die MefRgrofRe Drehzahl an.
(10) Analog GND

(15) MelRwert Drehzahl 100mVDC / 100 1/min

Serielle Schnittstelle RS 232 C

Die serielle Belegung der Buchse kann dazu verwendet
werden, das Gerat extern mittels PC und geeigneter
Anwendungsprogramme zu steuern.

Konfiguration der seriellen Schnittstelle RS 232 C

- Die Funktion der Schnittstellenleitung zwischen Laborgerat
und Automatisierungssystem sind eine Auswahl aus den
in der EIA-Norm RS234C, entsprechend DIN 66020 Teil
1 spezifizierten Signale. Die Belegung der Signale ist dem
Bild zu entnehmen.

« Fur die elektronischen Eigenschaften der Schnittstellen
und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm RS
232 C, entsprechend DIN 66259 Teil 1.

« Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeicheniibertragung
in Start-Stop Betrieb.

« Ubertragungsart: Voll Duplex

« Zeichenformat: Zeichenerstellung gemafs Datenformat in
DIN 66022 fur Start-Stop Betrieb. 1 Startbit; 7 Zeichenbits;
1 Paritatsbit (grade = Even); 1 Stopbit.

« Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 baud

- Datenflufssteuerung: Hardwarehandshake RTS/CTS

Analog GND
100mV = 100 1/min
RS232_GND

« RTS: (PIN 7) LOW (positive Spannung) / PC darf senden

« RTS: (PIN 7) HIGH (negative Spannung) / PC darf nicht senden

« CTS: (PIN 8) LOW (positive Spannung) / PC empfangsbereit

« CTS: (PIN 8) HIGH (negative Spannung) / PC nicht empfangsbereit

« Zugriffsverfahren: Eine Datentbertragung vom Schuttler zum Rechner erfolgt nur
auf Anforderung des Rechners.

Befehlssyntax

Fir den Befehlssatz gilt folgendes:

« Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das Laborgerat (Slave)
geschickt.

« Das Laborgerat sendet ausschliefSlich auf Anfrage. Auch Fehlermeldun-gen kon-
nen nicht spontan vom Laborgerat an den Rechner (Automatisie-rungssystem)
gesendet werden.

« Die Befehle und Parameter, sowie aufeinanderfolgende Parameter werden
durch wenigstens eine Leerzeile getrennt. (Code: hex 0x20)

« Jeder einzelne Befehl inklusive Parameter und Daten und jede Antwort werden
mit CR LF abgeschlossen (Code: hex 0xOD und 0x0A) und haben eine maximale
Lange von 80 Zeichen.

» Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieRkommazahl ist der Punkt (Code: hex
Ox2E).

Die vorhergehenden Ausfuhrungen entsprechen weitgehend den Empfehlungen
des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfehlungen zur Ausfihrung von elekt-
rischen Steckverbindungen fur die analoge und digitale Signalibertragung an
Labor-MSR Einzelgeraten (Rev. 1.1).

Ubersicht der NAMUR-Befehle

Verwendete Abkurzungen:

Xy = Numerierungsparameter (Integerzahl)
M = Variablewert, Integerzahl

n = Variablewert, FlieSkommazahl

X =4 Drehzahl

X = 6 Drehzahlobergrenze (,SAFE" Drehzahl)



NAMUR Befehle Funktion Anzeige NAMUR Befehle Funktion Anzeige
zusatzlich zusétzlich
IN_PV_X X=4 Lesen des Ist-Wertes RMP_STOP_X X=4 Ausschalten der Rampenfunktion Sollwert=0 (Rampe bleibt
P ‘ - | erhalten, d.h. Rampe kann mit RMP_START_X wieder
OUT_SP_X n X=4 Setzen des Ist-Wertes auf n (maximal bis zur eingestellten gestartet werden.
Drezahlobergrenze)
] RMP_PAUSE_X X=4 Anhalten der Rampenfunktion.
IN_SP_X x4 6 Lesen des gesetzten Ist-Wertes Einfrieren von aktuellem Sollwert und aktueller
START_X X=4 Einschalten der Gerate- (Remote) Funktion Remote Rampensegmentzeit
STOP_X X=4 Ausschalten der Geratefunktion. Die mit OUT_SP_X Remote RMP_CONT_X X=4 Fortsetzung der Rampenfunktionen (nach vorherigem
gesetzte Variable bleibt erhalten. RMP_PAUSE_X).
Beinhaltet den Befehl RMP_STOP RMP_RESET_X X=4 Fortsetzung der Rampenfunktionen und Léschen aller
RESET Ausschalten der Geratefunktion vorgegebenen Rampensegmente
STATUS Ausgabe des Status RMP_LOOP_ X=4 Arbeiten der Rampe in einer Schleife
<0: Fehlercode: (-1) SETX
2 EB2/WD RMP_LOOP_ X=4 Beenden der Rampen Schleife
3 B3 RESET_X
-4 Erd
-9 Er9 IN_TYPE Anforderung der Laborgerateerkennung
-41: Erd1
42 B2 IN_NAME Anforderung der Bezeichnung
-83: Falsche Paritat OUT_NAME Ausgabe der Bezeichnung name (Max. 6 Zeichen, Default:
-84: Unbekannter Fehler name IKA_S)
-85: Falsche Befehlsreihenfolge
-86: Ungiiltiger Sollwert OuT_WD1@m Watchdog Modus 1: Tritt das WD1-Ereignis ein, so wird
-87: Nicht genligend Speicher der Schittelvorgang ausgeschaltet und es wird Er 2
— angezeigt Setzen der Watchdogzeit auf m (10...1800)
RMP_IN_X X=4 Lesen der aktuellen Segmentnummer der Rampe. Bei nicht sec, mit Echo der Watchdogzeit. Dieser Befeh! startet
gestarteter Rampe: 0 die Watchdogfunktion und muB immer innerhalb der
RMP_IN_X_y X=4 Lesen des Endwertes und der Rampensegmentzeitdauer gesetzten Watchdogzeit gesendet werden.
(hh:mm:ss) des Rampensegments y. ouT_WD2@m Watchdogmodus 2: Tritt das WD2-Ereignis ein, so
RMP_OUT_X_yn | X=4 Setzen des Endwertes (n) und der Rampensegmentzeitdauer W'rd der‘Drehzahlsollwert auf d|e'gesetzte Wo-
hh:mm:ss (hh:mm:ss) fir das Rampensegment y. Slcherhgltssolldrehzah\ gese.tzt. Die Warnung WD wird
angezeigt Das WD2-Ergebnis kann mit OUT_WD2@0
RMP_START_X X=4 Einschalten der Rampenfunktion beginnend mit dem zurlickgesetzt werden. Setzen der Watchdogzeit auf m
Rampenseg ment Nr. 1 (Nur méglich nach vorherigem (10...18000) sec, mit Echo der Watchdogzeit. Dieser Befehl
START_X). Nach RMP_STOP_X ist START_X nicht startet die Watchdogfunktion und muf immer innerhalb
notwendig. der gesetzten Watchdogzeit gesendet werden.
OUT_SP_42@n Setzen der WD-Solldrehzahl mit Echo des gesetzten Wertes. | WD




Verbindungsmdglichkeit zwischen Laborgerat und PC

PC 1.4 Adapter

Der PC 1.4 Adapter wird zur Verbindung der 15-poligen Buchse zum 9-poligen
Schnittstelle.

PC 2.1 Kabel

Das Kabel PC 2.1 wird zur Verbindung der 9-poligen Buchse zum PC (9-poliger
Stecker) benétigt.

PC 1.5 Kabel

Das Kabel PC 1.5 wird zur Verbindung der 15-poligen Buchse zum PC (25-poliger
Stecker) benétigt.

PC 2.2 Adapter

Der PC 2.2 Adapter wird zur Verbindung der 25-poligen Buchse zum PC (9-poliger
Stecker) benétigt.

PC 3.1 Kabel
Das Kabel PC 3.1 wird zur Verbindung der 15-poligen Buchse zum PC (9-poliger
Stecker) benétigt.
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Gerate Firmware Update

Halten Sie Ihr Gerdt mit dem Firmware-Update-Tool von IKA auf dem neuesten Stand.
Das Firmware-Update erfolgt durch Anschluss eines Computers tber die
Gerdteschnittstelle.

Voraussetzung dafUr ist, dass Sie sich zundchst auf unserer Website MyIKA registrieren.
Nach erfolgreicher Registrierung lhres Gerdtes informiert IKA Sie Uber verflgbare
Updates fur lhre Gerate. Bitte laden Sie die Software , FWUToolSetup.zip” von
unserer IKA Service-Website www.ika.com herunter.

Motorschutz / Sicherheitseinrichtungen

Ein Blockieren bzw. Belasten des Motors Uber die zuldssige Motortemperatur hinaus,
flhrt zum automatischen Abschalten des Gerdtes durch den Sicherheitskreis. Zur
Fehlerbehebung muss das Auflagegewicht reduziert werden - lassen Sie das Gerat
abkihlen. Das Gerat muss aus- und wieder eingeschaltet werden.

Durch einen Sicherheitskreis wird der Motor im Storfall sofort bleibend ausgeschaltet.
Eine Stérung tritt dann auf, wenn die sichere Funktion des Gerates nicht gewahrleistet
ist. Ein Storfall wird bei der Control-Variante durch eine Error-Meldung auf dem
Display der Drehzahlanzeige angezeigt (Siehe Abschnitt , Fehlermeldungen”).



Instandhaltung und Reinigung

Das Gerat arbeitet wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der natirlichen Alterung der
Bauteile und deren statistischer Ausfallrate.

Reinigung:
_.% @ Zum Reinigen den Netzstecker ziehen.

Reinigen Sie IKA-Gerate nur mit von IKA freigegebenen Reinigungsmittel:

Diese sind (tensidhaltiges) Wasser und Isopropanol.

- Tragen Sie zum Reinigen des Gerates Schutzhandschuhe.

- Elektrische Gerate durfen zu Reinigungszwecken nicht in das Reinigungsmittel
gelegt werden.

- Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

- Bevor eine andere als die vom Hersteller empfohlene Reinigungs- oder
Dekontaminierungsmethode angewandt wird, hat sich der Benutzer beim
Hersteller zu vergewissern, dass die vorgesehene Methode das Gerat nicht
zerstort.

Ersatzteilbestellung:
Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

- Geratetyp.

- Fabrikationsnummer des Gerates, siehe Typenschild.

- Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles, siehe wwwv.ika.com.
- Softwareversion.

Reparaturfall:
Bitte senden Sie nur Gerate zur Reparatur ein, die gereinigt und frei

von gesundheitsgefahrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,Unbedenklichkeitsbescheinigung” bei IKA

an, oder verwenden Sie den download Ausdruck des Formulares auf der

IKA Website www.ika.com. Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der
Originalverpackung zurlck. Lagerverpackungen sind fur den Ruckversand nicht
ausreichend. Verwenden Sie zusatzlich eine geeignete Transportverpackung.

Zubehor

KS 130 control

AS 130.1  Universalaufsatz

AS 130.2 Halteklammeraufsatz
AS 130.3  Schalenaufsatz

AS 130.4 Reagenzglasaufnahme

KS 260 control / HS 260 control

AS 260.1  Universalaufsatz

AS 260.2 Halteklammeraufsatz
AS 260.3  Schalenaufsatz

AS 260.5 Scheidetrichteraufsatz

Zusatzliches Zubehor

STICKMAX Haftmatte

PC 1.5 Kabel
PC 2.1 Kabel
PC 1.2 Adapter

Weiteres Zubehor finden Sie unter: www.ika.com.



Technische Daten

KS 130 control
KS 130 control NOL

KS 260 control
KS 260 control NOL

HS 260 control
HS 260 control NOL

Bemessungsspannung VAC 230+10%
115+ 10 %
Frequenz Hz 50/60
Motorleistung Aufnahme W 45
Motorleistung Abgabe W 10
Zul. Einschaltdauer % 100
Zul. Umgebungstemperatur °C +5 ..+ 50
Zul. relative Feuchte % 80
IP-Code gemaf3 EN 60 529 IP 21
Schutzklasse |
Uberspannungskategorie I
Verschmutzungsgrad 2
Gerateeinsatz Uber NN m max. 2000
Antrieb Drehzahlgeregelter Asynchronmotor
Schutz bei Uberlast Temperaturfihler in Motorwicklung
Sicherung im Geratestecker 2x T1A 250V
Drehzahl min. (einstellbar) rpm 80 10 10
Drehzahlbereich rpm 0...800 0...500 0...300
Drehzahlanzeige LED
Max. Drehzahlabweichung % + 1
Bewegungsart kreisend kreisend reziprok
Schittelhub mm 4 10 20
Zulassiges Schittelgewicht (inkl. Aufsatz) Kg 2 7,5 7,5
Timer-Funktion Ja
Zeitanzeige LED
Zeiteinstellbereich 1...5999 min
Schnittstelle RS 232 C/ Analog
Abmessungen (B x H x T) mm 270 x98 x 316 360 x 98 x 420 360 x 98 x 420
Gewicht kg 9,8 8,8 8,8

Technische Anderung vorbehalten!



Source language: German
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Safety instructions

In order to be able to use the device properly and safely, every user must first
read the operating instructions and observe the safety instructions contained
therein. Take care of these operating instructions and keep them in a place
where they can be accessed by everyone.

Only staff who have been trained accordingly, know the device and are
authorised to carry out work in this field should use this device. The device may
only be opened by trained specialists - even during repairs. The device is to be
unplugged from the mains before opening. Live parts inside the device may still
be live for some time after unplugging from the mains.

NOTE! Covering or parts that are capable of being removed from
the device without accessory equipment have to be reattached to the
device for safe operation in order to prevent, for example, the ingress
of fluids, foreign matter, etc..

When working with the shaking device,

the user must select and wear his personal
protective equipment according to the mixing
hazard category. Defective or inadequate
protective equipment can expose the user

to the risk of spurting liquids, projectile

parts or being pulled in at the shaking table k

_

or support. Never touch moving parts (risk
of crushing, impact and cutting, see fig. 1:
Danger zones).

Ensure that parts of the body, hair or items
of clothing cannot be trapped by the motion
parts.

Please follow the relevant safety instructions
and guidelines, and occupational health and
safety regulations for use in the laboratory.




Beware of the high dead weight of the device when transporting. Ensure that
your fingers do not get crushed when setting down the device.

Always install the device on a flat, stable non-slip base.

Pay attention to the vessels on the shaking table when setting the shaking rate.
This will prevent any of the medium to be shaken from spurting out of the
sample vessels.

All accessories and vessels in place for the shaking process must be firmly
secured.

Shaking vessels which are not properly secured could get damaged or be
projected out, thus causing injury. It is essential to regularly check that the
vessels to be shaken and the attachments are firmly secured, especially before
using the device again.

If you notice that the device is not running smoothly, the speed must always be
reduced until no more unevenness occurs in the operation.

Because of improper loading and the position of the center of gravity, dynamic
forces may arise during the shaking process that cause the shaker to move on
the table. For limits on the load or the weight placed on the shaking table at
high shaking frequencies, please refer to the diagram in the section “Supported
weight (load)"”.

After an interruption in the power supply during a shaking procedure, the
device does not restart by itself in operating mode A (factory setting).
Additional hazards to the user may occur if inflammable materials are used dur-
ing the shaking operation.

Furthermore, the shaking device may only be used to mix those materials or
material mixtures that the user knows will not react dangerously to the extra
energy produced by the shaking. This also applies to extra energy by means of
solar radiation during the shaking procedure.

Do not use the device in explosive atmospheres, it is not EX-protected.

With substances capable of forming an explosive mixture, appropriate safety
measures must be applied, e.g. working under a fume hood.

To avoid body injury and property damage, observe the relevant safety and
accident prevention measures when processing hazardous materials.

Accessories may only be assembled once the plug has been disconnected.

The safety of the user cannot be guaranteed if the device is operated with
accessories that are not supplied or recommended by the manufacturer or if
the device is operated improperly, contrary to the manufacturer’s specifications.
The original IKA cable layout must be restored following servicing!

Even small undetectable damage may result in serious damage to the motor bear-
ing. Careful handling will guarantee safe work and a long service life of the device.
The device can only be disconnected from the power supply by pulling out the
power plug or the connector plug.

The socket for the power cord must be easily accessible.

The power switch of the device must be accessed immediately, directly and
without risk at any time. If access to the power switch cannot be ensured, an
additional emergency stop switch that can be easily accessed must be installed
in the work area.

If the device is controlled remotely (e.g. via a PC with labworldsoft®), it must be
ensured that the device, including attachment and vessels, is in a safe condition
for the shaking process and that no other persons are endangered. Pay attention
to the marked areas in Figure 1.

Intended use

The KS 130 control / KS 130 control NOL and KS 260 control / KS 260
control NOL, HS 260 control / HS 260 control NOL are suitable for using
with various attachments for mixing liquids in bottles, flasks, test tubes and bowls
for a maximum supported weight of 2.0 kg and 7.5 kg.

The devices are designed for use in laboratories. The motion of the shaking table
or of the containers placed on it is circular or horizontal.

The devices are designed for use in laboratories. The movement of the shaking
table or the placed vessels is circular (KS) or horizontal back and forth (HS).

For proper use, place the device on a stable, even and no-slip surface. Ensure there is
sufficient space from the device to other objects and that the device does not move
during the shaking process.



Unpacking

Unpacking:

- Unpack the device carefully.

- Any damage should be notified immediately to the shipping agent (post
office, railway network or logistics company).

Delivery scope:
The scope of delivery includes: One shaker, 4 clamping screws, one single open-
ended spanner, a power cable and an operating instructions.

Useful information

With the purchase of this device, you have acquired a high-quality product.
The design of the device and its special shape ensure ease of handing and
problem-free work. The materials used and an exact designation of them will
significantly facilitate and simplify recycling and reuse of parts.

The speed-controlled external rotor asynchronous motor enables precise speed
adjustment in the range from 80 to 800 rpm (KS 130 control / KS 130
control NOL) / 10 to 500 rpm (KS 260 control / KS 260 control NOL)
and 10 to 300 rpm (KS 260 control / HS 260 control NOL). The electronic
motor control keeps the set speed constant even if the support weight on

the table increases. The heat dissipated by the motor can heat up the holding
surface for the shaking containers.

The control device is equipped with a locking mechanism. This makes it
possible to fasten the shaking table in a defined position. For example the
device can be integrated into a system or screwed with a table. In addition,
the rubber feet must be unscrewed from the base plate so that the exposed
threaded hole (M6) can be used to secure the device. Make certain that the
maximum depth of 5 mm for inserting the screws is not exceeded.

The control device can be delivered with a reverse operating mode (clockwise
/ counterclockwise motion) for the vibration table on request. However, the
reverse operation mode can only be used by means of the serial interface in
combination with a PC (for example with Labworldsoft®).

It is easy to exchange the various attachments.

The control device and control NOL device are equipped with a serial
interface that makes it possible to control the device through the PC (for
example with Labworldsoft®).

Commissioning

Check whether the voltage specified on the type plate matches the mains
voltage available.

The power socket used must be earthed (protective earth conductor contact).

If these conditions are met, the device is ready to operate after plugging in the
mains plug.

If these procedures are not followed, safe operation cannot be guaranteed and/
or the equipment may be damaged.

Observe the ambient conditions (temperature, humidity, etc.) listed under
Technical Data.

If the mounting surface is not even, you can improve the safety level of the
device in reference to how it stands with the adjustable feet.

To do this, turn the appropriate device
foot downward with the wrench
(included with delivery) until the device
is standing securely on the surface.

To prevent the foot of the device from
coming loose by itself, hold down the
foot with one hand and tighten the
opposite hexagonal nut with the other
hand until it is finger tight.




Display

rpm  h:min

The LED lights up at the same time as the set value is

A Set indicator displayed or setting of the value.

B Speed display Display the speed value.

C Timer display Display the time value.

D Locking function status indicator | Indicates that the locking function is active.

E Shaking function status indicator | Indicates that the shaking function is active.

F External control indicator Indicates that the device is controlled externally, via the

interface, e.g. by a PC.

Switching on

Switch on the device via the power switch (rocker switch) on the front of it.
After switching on, a self-test is carried out, all display elements light up, a short
signal sounds and the safety-relevant functions are checked.

Software version: 0.01  Operating mode: A

rpm  h:min

Speed limit: 230 rom

Note: In mode A, as long as the LED of the set indicator flashes, the speed limit
can be set by turning the left knob.

If no changes are made for a period of 3 seconds, the speed limit saved and the
LED of the set indicator stops flashing.
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Speed limit stored

Then the speed setting (e.g. 130 [rpm]) and the timer setting (e.g. 03:58 [h:min])
appear on the screen.
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The device is ready for operation.

Working with the device

Setting the speed

Switch on the device with the power switch and wait until the device is ready
for operation. The set speed (e.g. 130 [rpm]) is displayed on the left, the LED of
the set indicator lights up.

The set speed can be changed by turning the left rotary knob. Changing the
speed is also possible while the device is shaking.

Setting the timer value

Switch on the device with the power switch and wait until the device is ready
for operation. The timer value (e.g. 3:58 [h:min]) is displayed on the right, the
LED of the set indicator lights up.

The timer value can be changed by turning the right rotary knob. Changing
the timer value is also possible while the device is shaking. Once the timer has
started, however, the value can no longer be changed.

Note: The expiration of the timer is indicated by a signal sequence (3 tones in
3 seconds).

Shaking function without timer

If the shaking function is started by pressing the left rotary knob, the left display
shows the actual speed and the shaking function indicator LED lights up. The right
display shows the time value.

The device regulates the speed to reach the set speed. The display shows the
actual speed for 4 seconds and only the shaking function indicator LED lights up.
Then, the display shows the set speed, the LED of the set indicator and the LED
of shaking function indicator light up. Then the actual speed is displayed again
for 4 seconds, etc.

Pressing the left rotary knob again to stop the shaking function. The display
shows the set values and the LED of the set indicator lights up.

Shaking function with timer

During the shaking process, the timer function can be switched on by pressing
the right rotary knob. From now on, the timer runs.

The shaking process and the timer function can also be started simultaneously
by pressing the right rotary knob.

The two LED dots between h and min flash every second while the timer is running.
The shaking process and the timer can be stopped by pressing the right or left
rotary knob. It is not possible to stop one of the functions separately.

After the timer has run out and the shaking process has been stopped automatically,
or manually by pressing one of the two rotary knobs, the display shows the set
values.



Operating modes
The device can be operated in the modes described below:

Operation mode A (factory setting):

After switching on the device with the power switch, the shaking and timer
functions are switched off and the stored set value are displayed. The set value can
be changed.

After a power failure (equivalent to disconnecting from the power), the device
does not restart by itself in mode A. Previously functions must be restarted.

The upper speed limit can only be set or changed in operating mode A.

Operating mode B:

After switching on the device with the power switch, the shaking and timer
functions are switched off and the stored set values are displayed. The set
values can be changed.

When switching to operating mode B, the setting of the upper speed limit is
taken over from operating mode A and cannot be changed.

After a power failure (equivalent to disconnecting from the mains), the device
does not restart itself in mode B. Previously functions must be restarted.

Operating mode C:

When switching to operating mode C, the set values for: upper speed limit,
target speed and timer are taken over from operating mode B and cannot be
changed.

After switching on the device with the power switch or after a power

A failure (equivalent to disconnecting from the mains), the device starts
up again in mode C if the shaking function was activated previously.
The stored set values are displayed accordingly.

Switching the operating mode:

The following steps are required to switch the operating modes:

a.) Turn off the device with the power switch.

b.) Press and hold both rotary knobs and turn on the device with the power switch.
After about 1 second, the rotary knobs can be released.

Note: It is not possible to switch between operating modes A, B and C in
random order. The operating mode can be switched by repeating these two
steps a.) and b.) according to the following steps.
A-stepa)+b)=>B-stepa)+b)=>C-stepa)+b,) =>A-stepa)+b)=>

Setting the audible signal function

To activate or deactivate the audible signal function, the following steps are necessary:

a.) Turn off the device with the power switch.

b.) Press and hold the right knob and turn on the device with the power switch.
After approx. 2 seconds, the display shows "bEEP on" or "bEEP off"
(depending on the previous setting) and the rotary knob can be released.

c.) By pressing the right rotary knob, the signal function can be activated (bEEP on)
or deactivated (bEEP off) as long as the LED of the set indicator flashes.

When switching from "bEEP off" to "bEEP on", a sound signal sounds.
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Audible signal function activated
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Audible signal function deactivated
Note: If no changes are made in 3 seconds, the setting will be saved and the set

indicator LED will stop flashing.



rpm  h:min rpm  h:min
Audible signal function, setting saved Locking function deactivated
Note: Safety-relevant signal tones, such as error messages or the timer expiration, Note: If no changes are made in 3 seconds, the setting is saved and the LED of
cannot be switched off. the set indicator stops flashing.

Setting the lock function

Note: All devices with the abbreviation ,NOL" in the model name (power rating

plate) do not have a lock function.

The locking function for the shaking table can be activated or deactivated directly

after the setting of the acoustic signal. After that, the overall operating time (hours) appears on the screen.

The following steps are required to activate or deactivate the locking function:

a.) Turn off the device with the power switch.

b.) Press and hold the right rotary knob and switch the device on with the
power switch. - -
After approx. 2 seconds, the display shows "bEEP on" or "bEEP oFF"
(depending on the previous setting) and the rotary knob can be released.
Confirm the settings or wait until the display "Lock on" or "Lock oFF" The activated locking function is indicated by the illuminated LED of the status
(depending on the previous setting). indicator Lock function is displayed.

c.) By pressing the right rotary knob, as long as the LED of the set indicator flashes,
the locking function can be activated (Lock on) or deactivated (Lock oFF).

rpm  h:min

Locking function, setting saved

Operating hours, for example: 12345 hours

or after a power failure (equivalent to disconnecting from the power),
the device searches for the locking position by a defined movement
of the shaking table and fixes it.

o 5 ATTENTION! After switching on the device with the power switch
Lock function activated



Attachments

Attachments recommended by IKA must be connected to the shaking table to
ensure safe and secure operation. In addition , the usable weight and speed
ranges shown in the diagrams (hatched areas) must not be exceeded.

Attachments for KS 130 control:

AS 130.1 Universal attachment

Universal, steplessly adjustable clamping cylinders make it possible to adjust to
any container shape.

The universal attachment consists of:

AS 1.30 basic suspension 1x Dimension (WxHxD) [mm]
AS 1.5 fastening screw 4x 260 x 90 x 235
AS 1.31 clamping cylinder 3x

ATTENTION! The base suspension of the universal attachment is secured in
place by four lateral clamping screws on the agitation table.

AS 130.2 Holding bracket adapter

With additional holding brackets (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 and AS2.5) the
holding bracket adapter is suitable foe working with round flasks, measuring
flasks and Erlenmeyer flasks.

Recommended / maximum fitting

AS 2.1 Holding bracket 12/12  Dimension (WxHxD) [mm]
AS 2.2 Holding bracket 8/9 230 x 24 x 235

AS 2.3 Holding bracket 5/8

AS 2.4 Holding bracket 4/4

AS 2.5 Holding bracket 2/4

ATTENTION! The holding bracket adapter is secured in place by four lateral
clamping screws on the agitation table.

AS 130.3 Dish attachment

For gentle agitation at low speed, for example for Petri dishes or culture flasks.
The dish attachments are equipped with an antislip sheet that prevents the dish
from moving around during the agitation process.

Dimension (WxHxD) [mm]

420 x 33 x 270
ATTENTION! The dish attachment is secured in place by four lateral clamping
screws on the agitation table.

AS 130.4 Reactant glass adapter
For intensive shaking of tubes, reactant bottles, cuvettes and centrifuge tubes.
Clamping range from @10mm to @16mm for a maximum of 64 tubes.

Dimension (WxHxD) [mm]
228 x 95 x 234

ATTENTION! The reactant glass adapter is secured in place by four lateral
clamping screws on the agitation table.

After vessels with a large diameter have been agitated for a long time and the
equipment is readjusted for vessels with a smaller diameter, the clamping straps
must be bent back carefully to ensure that they clamp securely.

Attachments for KS 260 control / HS 260 control:

AS 260.1 Universal attachment

Universal, steplessly adjustable clamping cylinders make it possible to adjust to
any container shape.

The universal attachment consists of:
AS 1.60 basic suspension 1x
AS 1.5 fastening screw 8x
AS 1.61 clamping cylinder 4x

Dimension (WxHxD) [mm]
425 x 135 x 334

ATTENTION! The base suspension of the universal attachment is secured in
place by four lateral clamping screws on the agitation table.



AS 260.2 Holding bracket adapter

With additional holding brackets (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 and AS2.5) the
holding bracket adapter is suitable for working with round flasks, measuring flasks
and Erlenmeyer flasks.

Recommended / maximum fitting

AS 2.1 Holding bracket 12/12  Dimension (WxHxD) [mm]
AS 2.2 Holding bracket 8/9 330x24x334

AS 2.3 Holding bracket 5/8

AS 2.4 Holding bracket 4/4

AS 2.5 Holding bracket 2/4

ATTENTION! The holding bracket adapter is secured in place by four lateral
clamping screws on the agitation table.

AS 260.3 Dish attachment

For gentle shaking at low speed, for example for Petri dishes or culture flasks.
The dish attachments is equipped with an anti-slip sheet that prevents the dish
from moving around during the agitation process.

Dimension (WxHxD) [mm]
410 x 33 x 370

ATTENTION! The dish attachment is secured in place by four lateral clamping
screws on the agitation table.

AS 260.5 Separating funnel attachment
For intensive shaking of separating funnels.

Max. fitting:

6 x 50 ml Separating funnel
5 x 100 ml Separating funnel
3 x 250 ml Separating funnel
3 x 500 ml Separating funnel

Dimension (WxHxD) [mm]
334 x 145 x 425

ATTENTION! The separating funnel attachment is secured in place by four
lateral clamping screws on the agitation table.

Supported weight (load)

In order to ensure safe and secure operation, the shaker must only be operated
within the range of usable weight and speed (see diagram - hatched area).
Please make certain that the holding surface on which the shaker is placed

is clean and level. Otherwise the working range shown in the diagram (the
hatched area) cannot be used.

If the shaker is screwed together with an adjacent piece of equipment (i.e. if it
is integrated into a system) it should be noted during operation that dynamic
forces may arise as a result of unfavorable loading circumstances and the posi-
tion of the center of gravity. This may cause the adjacent equipment to vibrate
or may cause the table to vibrate uncontrollably. If you notice that the device
is running unevenly, the speed must in any case be reduced until the running
irregularities no longer occur.

Make certain that individual agitation vessels are placed in the middle of the
shaking table and multiple shaking vessels are place evenly on the shaking
table, and that all vessels are securely fastened in place.

AS 130.1 Universal attachment
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Error codes

If an error code is encountered, an audio warning signal is generated and the error
code appears on the display field. First, please try to continue operating by turning
the device off and back on again. If it is still not possible to eliminate an error after
an extended wait, please contact our service department. If you do so, you should
always tell us what error code has been encountered. This simplifies the process
of tracking down the error and makes it possible to form a preliminary opinion.

Error code | Error Cause of the error

Er2 No communication between PC and - Interface not connected.
control device in remote operation with | - PC is not sending any data within the
active watchdog function in Mode 1. amount of time set by the watchdog.

Er3 Internal device temperature is too - Permissible ambient temperature
high. exceeded.

Er4 Motor locked or over loaded, problem | - Shaking table is being hindered in its
with reading data/signal from light stroke motion
barrier. - Internal device error

Er9 Error while reading stored values. -PCB Logic.

Er41 Triac defective -Internal device error.

Er 42 Safety relay defective -Internal device error.

WD (d) No communication between PC and - Interface not connected

control device in remote operation with
active watchdog function in Mode 2.

- PCis not sending any data within the
amount of time set by the watchdog.




Interface and outputs

The device is equipped with a 15-pin SUB-D connector on the rear side of the
device. The pins are assigned in operation with analog and serial signals.

Analog autput
Voltage values for the speed measurement quantify are present on the analog
pins.

(10) Analog GND

(15) Speed measurement value 100mVDC / 100 1/min

RS 232 C serial interface

The serial assignment of the socket can be used to control
the device externally by means of a PC and a suitable
application program.

Configuration of the serial RS 232 C interface

« The function of the interface line between the laboratory
device and the automation system is a selection of the
signals specified in EIA Standard RS 232 C, corresponding
to DIN 66020 Part 1. For the assignment of the signals,
please refer to the illustration.

- Standard RS 232 C applies to the electronic properties

. . . . Analog GND
of the interfaces and the assignment of signal states in 100mV - 100 V/min
accordance with DIN 66259 Part1. RS232_GND

« Transmission procedure: Asynchronous character
transmission in start-stop mode

« Type of transmission: full duplex

« Character format: Character creation according to the data
format in DIN 66022 for start-stop mode. 1 start bit; 7 character
bits; 1 parity bit (even); 1 stop bit.

« Transmission speed: 9600 baud

- Data flow control: RTS/CTS hardware handshake

« RTS: (Pin 7) LOW (positive tension) / PC may send

*RTS: (Pin 7) HIGH (negative tension) / PC may not send

« CTS: (Pin 8) LOW (positive tension) / PC recipient

« CTS: (PIN 8) HIGH (negative tension) / PC not recipient

« Access method: Data communication from laboratory instrument to processor is
only possible on demand of the processor.

Instruction Syntax

Here applies the following:

« The instructions are generally sent from the processor (master) to the laboratory
instrument (slave).

« The laboratory instrument exclusively sends on demand of the processor. Even
error codes cannot be spontaneously communicated from the laboratory instru-
ment to the processor (automatic system).

« Instructions and parameters as well as subsequent parameters are separated by
at least one blank. (Code: hex 0x20)

« Each individual instruction including parameters and data as well as each reply
are terminated with CR LF (Code: hex 0xOD and 0x0A) and have a maximum
length of 80 characters.

« The decimal separator in a floating point number is the point (Code: hex Ox2E).

The above statements largely correspond with the recommendations of the
NAMUR-Association. (NAMUR-recommendations for the design of electric plug
connections for the analog and digital signal transmission to laboratory- MSR
individual units. Rev. 1.1)

Overview of the NAMUR-Instructions
Abbreviations:

Xy = numbering parameter (integer number)
M = value of variable, integer number

n = value of variable, floating point number
X =4 speed

X = 6 speed range limit (“safety” speed)



NAMUR Instructions

Function

Display
additional

IN_PV_X

X=4

Reading the real-value.

OUT_SP_Xn

X=4

Setting the actual value to n up to a maximum of
the set upper speed limit.

IN_SP_X

X=4; 6

Reading the set rated value.

START_X

X=4

Starting the instrument’s (remote) function

Remote

STOP_X

X=4

Switching off the instrument function. Variables
set with OUT_SP_X are maintained. Contains the
instruction RMP_STOP

Remote

RESET

Switching off the instrument function

STATUS

Display of status
<0: error code: (-1)
-2: Er2 /WD
-3 Er3
-4: Erd
-9 Er9
-41: Erd1
-42: Er42
-83: wrong parity
-84: unknown instruction
-85: wrong instruction sequence
-86: invalid rated value
-87: not sufficient storage space

RMP_IN_X

Reading the real segment number of ramp. With
ramp not started: 0

RMP_IN_X_y

X=4

Reading the accumulated value and the ramp
segment duration (hh:mm:ss) of ramp segment y.

RMP_OUT_X_y n
hh:mm:ss

X=4

Setting the accumulated value (n) and the ramp
segment duration (hh:mm:ss) for ramp segment y

RMP_START_X

Starting the ramp function, beginning with ramp
segment No. 1.

(Only possible after prior START_X.) After RMP_
STOP_X, START_X is not necessary.

RMP_STOP_X X=4 Switching off ramp function.
Rated value=0 (Ramp is maintained, that means ,
ramp can be restarted with RMP_START_X.

RMP_PAUSE_X X=4 Stopping the ramp function.
Freezing of real rated value and real ramp segment
time.

RMP_CONT_X X=4 Continuation of ramp function (After prior RMP_
PAUSE_X).

RMP_RESET_X X=4 Switching off ramp functions and deleting of all set
ramp segments

RMP_LOOP_ X=4 To work off the ramps in one loop

SET_X

RMP_LOOP_ X=4 Ending of ramp loop

RESET_X

IN_TYPE Requiring identification of laboratory instrument

IN_NAME Requiring the designation name

OUT_NAME Output of designation name (max. 6 characters,

name default: IKA_S-)

ouT_WD1@m Watchdog mode 1: If the WD1 result occurs, the
agitation process is turned off and Er2 is displayed. The
watchdog time is set to m (10...1800) sec with echo of
the watchdog time.
This command starts the watch-dog function and must
always be sent within the time set by the watchdog.

ouT_wbp2@m Watchdog mode 2: If the WD2 result occurs, the target
speed is set to the WD target safety speed that has
already been set.
The warning WD is displayed. The WD2 result can be
reset with OUT_WD2@0.
The watchdog time is set to m (10...18000) sec with
echo of the watchdog time. This command starts the
watchdog function and must always be sent within the
time set by the watchdog.

OUT_SP_42@n Sets the WD target speed with echo of the value set.




Communication between laboratory instrument and PC

PC 1.4 Adapter

This adaptor is required to connect the 15-pin connector to a 9-pin interface.
PC 2.1 Cable

This cable is required to connect the 9-pin connector to a PC (9-pin connector).

PC 1.5 Cable
This cable is required to connect the 15-pin connector to a PC (25-pin connector).
PC 2.2 Adapter

This adaptor is required to connect the 25-pin connector to a PC (9-pin connector).

PC 3.1 Cable
This cable is required to connect the 15-pin connector to a PC (9-pin connector).
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Device software update

Keep your device up-to-date with the IKA Firmware update tool.

The firmware update can be done with a computer connected through USB-Interface.
For this, you need register on our website MylKA first.

After registering your device IKA will inform you about available updates for your
devices.

Please download the software "FWUToolSetup.zip" from our IKA service website
www.ika.com.

Motor protection / safety device

If the motor is locked or if a load is placed on it resulting in a higher temperature than
permitted, the device is turned off automatically by the safety circuit. To eliminate
the error, the weight of the material must be reduced. Allow the device to cool off.
The device must be turned off and back on again.

The motor is turned off immediately in the event of a malfunction by a safety circuit.
A malfunction occurs if the safe and secure functionality of the device cannot be
guaranteed. A malfunction is displayed by the error message being shown on the
display of the speed indicator (see the section “Error Codes”).



Maintenance and cleaning

The device is maintenance-free. It is only subject to the natural wear and tear of
components and their statistical failure rate.

Cleaning:
_.% @ For cleaning disconnect the main plug!

Use only cleaning agents which have been approved by IKA to clean IKA

devices: water containing surfactant / isopropyl alcohol.

- Wear protective gloves while cleaning the devices.

- Electrical devices may not be placed in the cleansing agent for the purpose of
cleaning.

- Do not allow moisture to get into the device when cleaning.

- If a different cleaning or decontamination method than the method defined
by IKA is planned, the user must ascertain with IKA that this method does
not damage the device.

Spare parts order:

When ordering spare parts, please give:

- machine type

- manufacturing number, see type plate

- item and designation of the spare part see www.ika.com
- software version.

Repair:

Please send in device for repair only after it has been cleaned and is free
from any materials which may constitute a health hazard.

For repair, please request the “Decontamination Certificate” form IKA or use
the download printout of it from IKA website: www.ika.com.

If you require servicing, return the device in its original packaging. Storage pack-
aging is not sufficient. Please also use suitable transport packaging.

Accessories

KS 130 control

AS 130.1  Universal attachment
AS 130.2  Fixing clip attachment
AS 130.3 Dish attachment

AS 130.4 Test tube attachment

KS 260 control / HS 260 control

AS 260.1  Universal attachment

AS 260.2  Fixing clip attachment

AS 260.3 Dish attachment

AS 260.5 Separating funnel attachment

General accessories

STICKMAX Adhesive mat

PC 1.5 Cable
PC 2.1 Cable
PC 1.2 Adapter

See more accessories on www.ika.com.




Technical data

KS 130 control
KS 130 control NOL

KS 260 control
KS 260 control NOL

HS 260 control
HS 260 control NOL

Design voltage VAC 230+ 10%/115+10%

Frequency Hz 50/60

Motor rating input w 45

Motor rating output w 10

Permissible ON time % 100

Permissible ambient temperature °C +5 ..+ 50

Permissible relative humidity % 80

IP code according to EN 60529 IP 21

Protection class |

Overvoltage category Il

Contamination level 2

Operation at a terrestrial altitude m Max. 2000 above seal level

Drive Speed control asynchronous motor

Protection at overloaded Temperature sensor in motor winding

Fuse in the device plug 2x T1A 250V

Speed min (adjustable) rpm 80 10 10
Speed range rpm 0 ...800 0...500 10 ... 300
Speed display LED

Max. Speed deviation from idea % +1

Shaking motion orbital orbital reciprocating
Shaking stroke mm 4 10 20
Max. Load (including attachment) Kg 2 7.5 7.5
Timer function yes

Timer display LED

Time setting range 1...5999 min

Interface RS 232 C/ analog

Dimensions (W x H x D) mm 270x98 x 316 360 x 98 x 420 360 x 98 x 420
Weight kg 9.8 8.8 838

Subject to technical changes!



Langue d’origine: allemand
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Conseils de sécurité

Pour assurer une utilisation correcte et sans danger de |'appareil, chaque utilisateur
doit avoir lu le mode d’emploi et les consignes de sécurité doivent étre respectées.
Conservez ce mode d'emploi avec soin et de maniére a ce qu'il soit accessible a tous.
L'appareil ne doit étre manipulé que par du personnel spécialement formé connaissant
I'appareil et autorisé a exécuter des travaux dans ce domaine. L'appareil ne doit étre
ouvert, méme en cas de réparation, que par le personnel spécialisé. Il faut débrancher
la prise secteur avant |'ouverture. Les éléments sous tension a I'intérieur de I'appareil
peuvent encore I'étre longtemps aprés le débranchement de ce dernier.

ATTENTION ! Les couvercles et/ou piéces pouvant étre détachées sans
outil de I'appareil, doivent étre obligatoirement remis en place pour
garantir un fonctionnement sir de I'appareil. Ceci permet d'éviter la
pénétration de corps étrangers, de liquides, etc. .

Pendant I'utilisation de I'appareil, I'utilisateur
doit sélectionner |'équipement de protection
individuelle en fonction de la classe de danger du
milieu a agiter et le porter. En cas d'équipement
de protection défectueux ou inadapté, I'utilisateur
peut étre mis en danger par les projections de
liquides, I'éjection de pieces ou le happement
par la table a secousses ou le support. Ne
touchez pas les pieces en mouvement (risque
d'écrasement, de coups fig. 1 et de coupure, voir
image 1 : emplacements dangereux).

Attention aux parties du corps, cheveux ou
vétements qui risquent d'étre happés par les
pieces mobiles.

Respectez les consignes de sécurité et directives
correspondantes de méme que les prescriptions
en matiere de sécurité au travail et de prévention
des accidents dans le cadre de I'utilisation au
laboratoire.




Lors du transport de l'appareil, le poids élevé de I'appareil est a prendre en
considération. Veillez a ne pas vous faire écraser les doigts en posant |'appareil.
L'appareil doit étre posé uniquement sur une surface plane, stable et non glissante.
Lors du réglage du fréquence d’agitation, veillez aux récipients se trouvant sur
la table a secousses. Ceci pour éviter d'asperger le liquide se trouvant dans les
éprouvettes.

Les accessoires utilisés dans le processus d'agitation et les récipients placés doivent étre
bien fixés.

Les récipients mal fixés peuvent étre endommagés ou projetés et blesser les
personnes présentes. La fixation des récipients a secouer et celle des supports
doivent se faire a intervalles réguliers et, surtout, étre contrélées avant chaque
nouvelle mise en service.

En cas de fonctionnement bruyant et irrégulier, réduisez la vitesse de |'appareil
jusqu’'a disparition du phénomene.

Durant |'agitation, si le chargement et la position du centre de gravité sont
incorrects, des forces dynamiques entrainent le déplacement de I'agitateur
vibrant sur la table. Reportez-vous au diagramme du paragraphe “Poids de
charge” plus de renseignements sur les restrictions de chargement (ou du poids
de charge) a hautes fréquences d'agitation.

Apres une interruption de I'alimentation électrique pendant le processus
d'agitation, I'appareil ne redémarre pas automatiqguement en mode de
fonctionnement A (réglage d'usine).

Autres sources de danger pour I'utilisateur: utilisation de matériaux inflammables.
De plus, I'utilisateur ne doit mélanger avec I'appareil que des substances ou des
mélanges de substances dont il sait que I'apport d'énergie provoqué par |'agitation
est neutre. Ceci est également valable pour I'apport en énergie par rayonnement
solaire au cours de I'agitation.

N'utilisez pas I'appareil dans des atmospheres explosives, comme il nest pas doté de
protection EX.

En cas de substances pouvant former un mélange inflammable, il faut prendre

des mesures de protection adéquate, comme, par ex., travailler sous une hotte
d'aspiration.

Pour éviter les blessures et les dommages matériels, veuillez respecter, lors de

la transformation de substances dangereuses, les mesures de protection et de

prévention des accidents applicables.

Ne montez les accessoires qu’apres avoir débranché la prise de courant.

La protection de I'utilisateur n'est plus assurée lorsque I'appareil fonctionne avec des
accessoires non livrés ou recommandés par le fabricant, ou si I'utilisation de I'appareil
n'est pas conforme, contre les prescriptions du fabricant.

Lors de I'entretien, le cablage choisi par IKA doit étre refait a I'indentique!

En effet, méme des petits dommages indicibles peuvent endommager la suspension
du moteur. Une utilisation précautionneuse garantit un fonctionnement sir et allonge
la durée de vie de I'appareil.

Il n'est possible de couper I'alimentation de I'appareil en courant électrique qu’en
débranchant la prise de courant ou la prise secteur de I'appareil.

La prise de courant utilisée pour le branchement sur secteur doit étre facile d'acces.
L'interrupteur de |'appareil IKA doit a tout moment étre accessible sans délai,
directement et sans danger. Si ce n'est pas possible, un bouton d'arrét d’urgence
facilement accessible doit en plus étre installé dans la zone de travail.

En cas de commande a distance (p. ex. via un PC avec labworldsoft®), il faut
s'assurer que |'appareil, y compris I'accessoire et les récipients, se trouve dans

un état sOr pour le processus d'agitation et que personne n’est en danger. Ce
faisant, prendre en considération les zones de la figure 1.

Utilisation conforme

Le KS 130 control / KS 130 control NOL et le KS 260 control / KS 260 control
NOL, HS 260 control / HS 260 control NOL, grice a I'utilisation de différents
supports, conviennent pour le mélange de liquides dans des bouteilles, ballons, tubes
a essais et cuvettes, avec un poids de chargement maximal de 2,0 kg et 7,5 kg.

Il peut étre utilisé en laboratoire. Le mouvement de la table vibrante (et des récipients
se trouvant dessus) est circulaire (KS) bzw horizontal (HS).

Pour une utilisation conforme, I'appareil doit étre posé sur une surface stable, plane et
non glissante. En outre, aucun objet ne doit étre placé trop pres de |'agitateur vibrant.



Déballage

Déballage:

- Déballez I'appareil avec précaution

- En cas de dommages, établir immediatement le constat correspondant (poste,
chemin de fer ou entreprise de logistique).

Volume de livraison:
L'étendue de la livraison comprend: un agitateurs-secoueurs est livré avec quatre
vis de serrage, une clef a serrage, un cable de connexion et son mode d’emploi.

Particularités intéressantes

Vous venez de faire I'acquisition d'un appareil de qualité dont la conception
garantit un maniement simple et un fonctionnement sans probleme. La nature
des matériaux employés est clairement indiquée sur les différentes piéces, ce
qui en facilite le recyclage.

La vitesse du moteur a induit extérieur peut étre ajustée en continu entre 80 a

800 tr/min (KS 130 control / KS 130 control NOL) / 10 a 500 tr/min (KS 260
control / KS 260 control NOL) et 10 a 300 tr/min (HS 260 control / HS 260
control NOL). La régulation électronic du moteur maintient constante la vitesse
sélectionnée, méme en cas d'augmentation du poids de charge. La déperdition

de chaleur du moteur peut entrainer un échauffement de la surface de pose des
récipients.

Le dispositif est dotée d'un dispositif de verrouillage. Celuici permet de fixer la table
vibrante dans une position définie. Le dispositif peut étre integegré, par exemple,
dans un systeme ou fixés sur la table ou en le vissant directement. Pour cela, il faut
dévisser les pieds en caoutchouc de I'appareil pour pouvoir utiliser les trous filetés
M6 pour fixer I'appareil. Veillez a ce que la profondeur de vissage ne dépasse pas
5mm.

Sur demande, la version “control” peut étre livrée avec une commande réversible
(marche a droite/a gauche) de la table. Ce mode est cependant seulement
disponible via I'interface sérielle en combinaison avec un PC (par ex. labworldsoft®).
Si I'appareil n'est pas raccordé a une interface sérielle, il se comporte comme un
modele “control” sans inversion.

Les différents supports peuvent étre aisément interchangés.
La version “control” et "control NOL" de |'appareil est équipée d'une interface
sérielle, permetant la commande de I'appareil via le PC (p.ex. labworldsoft®).

Mise en service

Vérifiez si la tension indiquée sur la plaque signalétique correspond bien a la tension
du secteur.

La prise de courant utilisée doit étre mise a la terre (conducteur de protection).Si ces
conditions sont remplies, I'appareil est prét a fonctionner dés qu'il est branché sur
le secteur.

Dans le cas contraire, le parfait fonctionnement n'est pas garanti ou I'appareil peut
étre endommagé.

Veuillez respecter les parametres d'utilisation indiqués dans les données techniques
(température, taux d'humidité).

En cas de surface de support in égale, il est possible d’améliorer la stabilité de
I'appareil au mo yen des pieds réglables.

C_ & i) ] Tourner a cet effet le pied de I'appareil
‘ “ concerné vers le bas, au moyende la clé
; — - a fourche simple fournie, jusqu’a ce que

|'appareil repose de maniére stable sur
son support.

Afin d’empécher une séparation
spontanée du pied de |'appareil,
maintenir le pied d'une main et visser de
I'autre main I'ecrou hexagonal dans le
Sens oppose.

S




Affichage

A Témoin Set

La LED s’allume en méme temps que I'affichage ou lors
du réglage des valeurs théoriques.

Affichage de la vitesse de
rotation

Indique la valeur de vitesse de rotation.

C Affichage du temps

Indique la valeur de temps.

Témoin d'état de la fonction

Indique que la fonction d'arrét est activée.

d'arrét

E Tt’amqnlde la fonction Indique que la fonction d'agitation est activée.
d'agitation

F Témoin d'état de la Indique que I'appareil est commandé en externe, via

commande externe

une interface, p. ex. a partir d'un PC.

Mise en marche

L'appareil s'allume avec I'interrupteur (commutateur a bascule) en facade. Apres

la mise en marche, un autotest est effectué ; tous les éléments d’affichage
s'allument, un signal bref retentit et les fonctions de sécurité sont controlées.

Limitation de vitesse: 230 rpm

Remarque : En mode de fonctionnement A, tant que la LED de I'affichage Set
clignote, il est possible de régler la limite supérieure de la vitesse de rotation en
tournant le bouton gauche.

Si aucune modification n’est effectuée pendant 3 secondes, la valeur limite est
mémorisée et la LED de I'affichage Set arréte de clignoter.



-

|

(

1
-
I

_
[
=
u
L
=

Set
® N
@ PC

Limite supérieure de la vitesse de rotation mémorisée

Ensuite le réglage de la vitesse de rotation (p. ex. 130 [tr/min]) et le réglage du
minuteur (p. ex. 03:58 [h:min]) s'affichent a I'écran.
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Valeurs théoriques

L'appareil est prét a fonctionner.

Utilisation de I'appareil

Réglage de la vitesse de rotation

Allumez I'appareil a I'aide de l'interrupteur et attendez qu'il soit opérationnel.
La vitesse de rotation théorique (p. ex. 130 [tr/min]) s’affiche a gauche, la LED
de I'affichage Set s'allume.

La vitesse de rotation théorique peut étre modifiée en tournant le bouton rotatif
gauche. La vitesse de rotation est également modifiable pendant I'agitation.

Réglage de la valeur théorique du minuteur

Allumez I'appareil a I'aide de l'interrupteur et attendez qu'il soit opérationnel.
La valeur théorique du minuteur (p. ex. 3:58 [h:min]) s'affiche a droite, la LED
de I'affichage Set s'allume.

La valeur théorique du minuteur peut étre modifiée en tournant le bouton
rotatif droit. La vitesse théorique du minuteur est également modifiable
pendant I'agitation. Si le minuteur a démarré, sa valeur n'est plus modifiable.

Remarque : |'écoulement du minuteur s'affiche par une suite de signaux (3 bips
en 3 secondes).

Fonction d’agitation sans minuteur

Si la fonction d'agitation est démarrée avec le bouton de rotation gauche,
I'affichage gauche indique la vitesse réelle et la LED de I'affichage de la vitesse de
rotation clignote. L'affichage droit indique la valeur théorique du minuteur.
L'appareil régule la vitesse de rotation afin d'atteindre la vitesse de rotation
théorique. Pendant 4 secondes, I'affichage indique la vitesse de rotation réelle, seule
la LED de vitesse de rotation est allumée. Pendant une seconde supplémentaire,
I'affichage indique la vitesse de rotation théorique, la LED de I'affichage Set et la
LED de I'affichage de la vitesse de rotation s'allument. Puis la vitesse de rotation
réelle s'affiche a nouveau pendant 4 secondes, et ainsi de suite.

La fonction d’agitation s'arréte en appuyant a nouveau sur le bouton rotatif gauche.
L'affichage indique les valeurs initiales et la LED de I'affichage Set s'allume.

Fonction d’agitation avec minuteur

Pendant le processus d'agitation, la fonction minuteur peut étre activée en
appuyant sur le bouton rotatif droit. A partir de 13, le minuteur décompte.

Le processus d'agitation et la fonction de minuteur peuvent aussi étre démarrés
simultanément en appuyant sur le bouton rotatif droit.

Les deux points de LED entre h et min clignotent pendant que le minuteur
décompte les secondes.

Le processus d'agitation et le minuteur peuvent étre stoppés en appuyant sur
le bouton droit ou gauche. Il n’est pas possible d'arréter I'une des fonctions
séparément.

Une fois le minuteur écoulé et le processus d'agitation arrété automatiquement,
ou manuellement en appuyant sur I'un des deux boutons rotatifs, I'écran
affiche les valeurs initiales.



Modes de fonctionnement
L'appareil peut étre utilisée avec les modes de fonctionnenment suivants:

Mode de fonctionnement A (réglage d’usine) :

Apres la mise en marche de |'appareil avec I'interrupteur, les fonctions Agitation
et Minuteur sont désactivées et les valeurs théoriques mémorisées s'affichent. Les
valeurs théoriques réglées peuvent étre modifiées.

Apres une panne de courant (similaire a un débranchement du réseau), I'appareil
ne redémarre pas automatiquement en mode de fonctionnement A. Les fonctions
activées précédemment doivent étre redémarrées.

La limite supérieure de la vitesse de rotation ne peut étre réglée ou modifiée qu’en
mode de fonctionnement A.

Mode de fonctionnement B :

Apres la mise en marche de |'appareil avec I'interrupteur, les fonctions Agitation

et Minuteur sont désactivées et les valeurs théoriques mémorisées s'affichent. Les
valeurs théoriques réglées peuvent étre modifiées.

Au passage dans le mode de fonctionnement B, le réglage de la valeur supérieure de
la vitesse de rotation est repris du mode de fonctionnement A et n’est pas modifiable.
Apres une panne de courant (similaire a un débranchement du réseau), I'appareil
ne redémarre pas automatiqguement en mode de fonctionnement B. Les fonctions
activées précédemment doivent étre redémarrées.

Mode de fonctionnement C :

Lors du passage au mode de fonctionnement C, les valeurs ; limite supérieure de la
vitesse de rotation, vitesse de rotation théorique et minuteur sont reprises du mode
de fonctionnement B et ne sont pas modifiables.

Apres la mise en marche de |'appareil avec I'interrupteur ou apres une
panne de courant (similaire au débranchement du réseau), I'appareil
redémarre automatiquement en mode de fonctionnement C si la
fonction d'agitation était activée. En conséquence, les valeurs théoriques
mémorisées s'affichent.

Commutation entre les modes de fonctionnement:

Pour commuter les modes de fonctionnement, les actions suivantes sont nécessaires:

a.) Eteindre I'appareil au moyen de commutateur principal.

b.) Maintniir les deux boutons de réglage enfoncés et mettre en marche I'appareil au
moyen du commutateur principal. Apres environ 1 seconde, vous pouvez relacher
les boutons de réglage.

Remarque: Il n'est pas possible de commuter indistinctement entre les modes
de fonctionnement A, B et C. En effet, il est uniquement possible de commuter
enrecommencant une des deux actions précédentes.

A - Action a.) +b.) =>B - Action a.) + b.) = C - Action a.) + b.) => A - Action a.) + b.)
=

Réglage de la fonction de signal sonore

Pour activer ou désactiver la fonction de signal sonore, les étapes suivantes sont

nécessaires :

a.) Fteignez I'appareil a I'interrupteur secteur.

b.) Maintenez enfoncé le bouton rotatif droit et allumez I'appareil avec I'inter-
rupteur secteur. Au bout de 2 s env., « bEEP on » ou « bEEP off » (selon le
réglage précédent) s'affiche et le bouton rotatif peut étre relaché.

c.) Tant que la LED de I'affichage Set clignote, la fonction de signal peut étre activée
(bEEP on) ou désactivée (bEEP off) en appuyant sur le bouton rotatif droit.
Lors du passage de « bEEP off » a « bEEP on », un signal sonore retentit.
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Fonction de signal sonore désactivée

Remarque : Si aucune modification n’est effectuée pendant 3 secondes, le
réglage est mémorisé et la LED de I'affichage Set arréte de clignoter.
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Fonction de signal sonore, réglage mémorisé

Remarque : Les signaux sonores relatifs a la sécurité, comme les messages
d'erreur ou I'expiration de la minuterie, ne peuvent pas étre désactivés.

Réglage de la fonction d’arrét

Remarque : Tous les appareils avec le sigle « NOL » dans le nom du modéle
(plaque signalétique) n'ont pas de fonction d'arrét et elle ne peut pas étre activée.
La fonction d'arrét pour la table a secousses peut étre activée et désactivée juste
apres le réglage du signal sonore.
Pour activer ou désactiver la fonction d'arrét, les étapes suivantes sont nécessaires :
a.) Fteignez |'appareil & I'interrupteur secteur.
b.) Maintenez enfoncé le bouton rotatif droit et allumez I'appareil avec I'inter-
rupteur secteur.
Au bout de 2 s env., « bEEP on » ou « bEEP off » (selon le réglage précé-
dent) s'affiche et le bouton rotatif peut étre relaché.
Effectuez les réglages ou patientez jusqu‘a ce que I'écran affiche « Lock on »
ou « Lock off » (selon le réglage précédent).
c.) Tant que la LED de I'affichage Set clignote, la fonction d'arrét peut étre activée
(Lock on) ou désactivée (Lock off) en appuyant sur le bouton rotatif droit.
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Fonction d’arrét désactivée

Remarque : Si aucune modification n'est effectuée pendant 3 secondes, le

réglage est mémorisé et la LED de I'affichage Set arréte de clignoter.
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Fonction d’arrét, réglage mémorisé

Ensuite les heures totales de fonctionnement s'affichent a I'écran.
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Heures de fonctionnement p. ex. : 12345 heures

La fonction d'arrét activée est indiquée par la LED clignotante du témoin de la

fonction d'arrét.
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ATTENTION ! Apres la mise en marche de I'appareil avec I'interrupteur
ou apres une panne de courant (similaire au débranchement du réseau),
I'appareil cherche la position darrét par un mouvement défini de la

table a secousses et bloque cette derniére.



Supports

Les supports conseillés par IKA doivent étre bien fixés sur la table d'agitation,
afin d'assurer un fonctionnement sdr. En outre, les plages de poids et de
vitesse (zone hachurée) représentées dans les diagrammes ne doivent pas étre
dépassées.

Supports pour KS 130 control:

AS 130.1 Support universel

Adaption a toute forme de récipient grace a des roleaux de fixation coulissants
réglables en continu.

Le support universel comprend:

AS 1.30 Support de base 1x Dimension Ixhxp [mm]
AS 1.5 Vis de fixation 4x 260 x 90 x 235
AS 1.31 Rouleau de fixation coulisant 3x

ATTENTION ! Le support de base du support universel est fixé a la table d'agi-
tation au moyen de quatre vis de serrage latérales.

AS 130.2 Support a pinces

Grace a ses nombreux accessoires (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 et AS2.5), le sup-
port a pinces convient pour traiter p.ex. des ballons ronds, des ballons gradués
et des fioles d'Erlenmeyer.

Equipement conseillé / maximal

AS 2.1 Support a pinces 12/12  Dimension Ixhxp [mm]
AS 2.2 Support a pinces 8/9 230 x 24 x 235

AS 2.3 Support a pinces 5/8

AS 2.4 Support a pinces 4/4

AS 2.5 Support a pinces 2/4

ATTENTION ! Le suppot a pinces est fixé a la table d’agitation au moyen de
quatre vis de serrage latérales.

AS 130.3 Support a cuvettes

Pour une agitation en douceur a faible vitesse, p.ex. pour des boites de Petri ou des
flacons de culture. Le support a cuvette est équipé d'un film antidérapant, qui évite
le déplacement des cuvettes durant I'agitation.

Dimension Ixhxp [mm]

420 x 33 x 270
ATTENTION! Le support a cuvette est fixé a la table d'agitation au moyen de quatre
vis de serrage latérales.

AS 130.4 Portoir pour tubes a essais
Pour I'agitation intensive, p.ex. de tubes a essais, cuves et tubes de centrifugation.
Plage de fixation coulissante de @10mm a @16mm pour 64 tubes maximum.

Dimension Ixhxp [mm]
228 x 95 x 234

ATTENTION! Le support pour tubes a essais est fixé a la table d'agitation au moyen de
quatre vis de serrage latérales.

Apreés une agitation prolongée de récipients de grand diamétre, il faut, en cas d'utili-
sation de récipients de plus petit diametre, doucement plier en arriére les languettes
de serrage pour obtenir un calage sr.

Supports pour KS 260 control / HS 260 control:

AS 260.1 Support universel

Adaption a toute forme de récipient grace a des roleaux de fixation coulissants réglables
en continu.

Le support universel comprend:

AS 1.60 Support de base 1% Dimension Ixhxp [mm]
AS 1.5 Vis de fixation 8x 425 x 135 x 334
AS 1.61 Rouleau de fixation coulisant 4x

ATTENTION ! Le support de base du support universel est fixé a la table d'agitation
au moyen de quatre vis de serrage latérales.



AS 260.2 Support a pinces

Grace a ses nombreux accessoires (AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4 et AS2.5), le sup-
port a pinces convient pour traiter p.ex. des ballons ronds, des ballons gradués
et des fioles d'Erlenmeyer.

Equipement conseillé / maximal

AS 2.1 Support a pinces 12/12  Dimension Ixhxp [mm]
AS 2.2 Support a pinces 8/9 330x24x334

AS 2.3 Support a pinces 5/8

AS 2.4 Support a pinces 4/4

AS 2.5 Support a pinces 2/4

ATTENTION ! Le suppot a pinces est fixé a la table d’agitation au moyen de
quatre vis de serrage latérales.

AS 260.3 Support a cuvettes

Pour une agitation en douceur a faible vitesse, p.ex. pour des boftes de Petri ou des
flacons de culture. Le support a cuvette est équipé d'un film antidérapant, qui évite le
déplacement des cuvettes durant I'agitation.

Dimension Ixhxp [mm]
410 x 33 x 370

ATTENTION! Le support a cuvette est fixé a la table d'agitation au moyen de quatre
vis de serrage latérales.

AS 260.5 Support pour ampoules a décantrer
Pour I'agitation intensive de ampoules a décantder.

Equipement maximal:
6 ampoules de 50 ml
5 ampoules de 100 ml
3 ampoules de 250 ml
3 ampoules de 500 ml

Dimension (WxHxD) [mm]
334 x 145 x 425

ATTENTION! Le support pour ampoules & décanter est fixé a la table d'agitation au
moyen de quatre vis de serrage latérales.

Poids de charge (charge utile)

L'agitateur-remueur ne doit étre utilise que dans les limites de la plage de poids utile
et de vitesse (voir diagramme-zone hachurée), afin d'assurer un foncionnement sr.
Veillez a ce que la surface de support sur laquelle |'agitateur-remueur est posé, soit
propre et plane. Sinon, le volume utile représenté dans le diagramme (zone hachurée)
ne peut pas étre utilisé durant I'agitation.

Si I'agitateur-remueur est vissé avec son environnement (c.-a-d. monté dans une
installation), des forces dynamiques peuvent apparaitre durant le service en cas de
chargement et de centre d'inertie défavorables. Celles-ci peuvent transmettre des
vibrations a I'environnement ou susciter des oscillations incontrélables de la table.
Si I'appareil présente une marche irréguliére, réduisez toujours la vitesse de rotation
jusqu’a ce que la marche redevienne réguliere.

Si vous placez un seul récipient sur la table, mettez-le au milieu ; si vous en utilisez
plusieurs, répartissez-les sur de facon homogene. Fixez ces récipients correctement.

AS 130.1 Support universel
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AS 130.4 Portoir pour tubes a essais
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Codes d’erreurs

Si un message d'erreur apparaft, un signal d'alerte retentit et s'affiche a I'écran.
Essayez d'arbord de continuer I'utilisation en éteignant puis en rallumant I'appareil.
Si une panne ne devait pas trouver de solution méme aprées une pause prolongée,
veuillez vous adresser a notre service aprés-vente. Veuillez absolument nous indiquer
le code de panne affiché. Ceci facilitera I'identification de la panne et permettra un

premier verdict.

AS 260.1 Support universel

9
8000

720

800

7000

6000

5000

4000

3000

020205 0
KL s LK
SSISIIIRLRIEELLLLELS
SSIIIRRRILELIIIKELE
SISISIIRRRLELIISIILELS
SESISIRRLLRILEIIILLELS
JEIIIIIEILILAKY

2000

1000

AS 260.5 Support pour ampoules a décantrer
9

8000

e

7000
6000
5000
4000

R IIIILX

o

KK
RKS

oo
2535
K8
RS
KRS
180000
SR8
KRS
SHLRS
2R
5K
2325
SHLRRILN
’A”\<\§

35
%

3000
2000
1000 CKKKS

5%
SRR

3
SRS

3:
o
5
b
X
:3
%

<

%
SRR
35
Joseses
KK
LS

nm
Message Panne Origine de la panne
de panne
Er2 En mode remote, avec fonction watchdog | - Interface non enfiché.
active en mode 1, pas de communication | - PC n’envoie pas de données dans le
entre PC et agitateur. délai watchdog fixé.
Er3 Température intérieure de |'appareil - Dépassement de la température ambiente
trop élevee admissible.
Er4 Blocage du moteur ou surcharge. - Table d'agitation génée dans mouvement
Probleme avec le signal de la fourchette de levée.
du capteur. - Panne interne a I'appareil.
Er9 Erreur d'extraction des valeurs enregistrées | -Logique BLP.
rpm Er41 Triac défectueux -Panne interne & Iappareil.
Er42 Relais de sécurité défectueux -Panne interne a |'appareil.
WD (“d) En mode remote, avec fonction watchdog | - Interface non enfiché.
active en mode 2, pas de communication | - PC n'envoie pas de données dans le délai
entre PC et agitateur. watchdog fixé.
om



Interface et sorties

L'appareil est doté au dos d’une douille SUB-D a 15 broches. Durant le fonction-
nement, les pins supportent des signaux analogoques et sériels.

Sortie analogique
Des valeurs de tension pour les grandeur mesurée vitesse demande aux goupilles
analogues.

(10) GND analogique

(15) Valeur mesurée (vitesse) 100mVvDC / 100 1/min

Interface sérielle RS 232 C

La capacité sérielle de la prise peut étre utilisée pour
commander |'appareil de maniére externe, au moyen d'un
PC et de logiciels d'application appropriés.

Configuration de l'interface sérielle RS 232 C

« La fonction de la ligne d'interface entre I'appareil de laboratoire
et le systeme d'automatisation est constituée par une sélection
de signaux spécifiés dans la norme EIA RS234C, conformément
a DIN 66020 1e partie. L'occupation des signaux est indiquee
dans lillustration.

« Pour les caractéristiques électroniques des interfaces et

I'attribution des états de signaux, la norme RS 232 C, Analog GND _
conformément & DIN 66259 1e partie, est d'application. w252 oo

» Procédure de transmission : Transmission de caractéres
asynchrone en mode start-stop.

- Mode de transmission : duplex intégral.

« Format de signaux : Ecriture des caractéres conformément au
format de données sous DIN 66022 pour mode start-stop. 1 bit
start; 7 bits de caractere; 1 bit de parité (grade=Even); 1 bit stop.

- Vitesse de transmission : 9600 bit/s.

« Controle du flux de données : par établissement de liaison du
type Hand-shaking RTS/CTS.

« RTS : (Broche 7) LOW (Tension positive) / le PC peut émettre

*RTS : (Broche 7) HIGH (Tension négative) / le PC ne peut pas émettre

« CTS : (Broche 8) LOW (Tension positive) / le PC est prét a recevoir

« CTS : (Broche 8) HIGH (Tension négative) / PC n'est pas prét a recevoir

+ Méthode d'accés : La transmission des données entre |'appareil de laboratoire et
I'ordinateur n'a lieu que sur demande de I'ordinateur.

Syntaxe d'instructions

La structure des instructions se présente sous la forme suivante:

+ Les instructions sont généralement transmises par |'ordinateur (Maitre) a I'appareil de
laboratoire (Esclave).

+ L'appareil de laboratoire transmet exclusivement sur demande de I'ordi-nateur. Les
messages d’erreur eux-mémes ne peuvent pas étre spontanément émis par |'appareil
de laboratoire a I'ordinateur (systeme d'automatisation).

+ Les instructions et les paramétres, ainsi que les paramétres successifs, sont séparés
par au moins un caractere espace (Code: hex 0x20).

+ Chaque instruction, y compris les parametres et les données, et chaque résponse
s'achévent par CR LF (Code: hex 0xOD und Ox0A) et comptent au maximum 80
caracteres.

+ Les décimales présentes dans un nombre a virgule flottante sont séparées par un
point (Code: hex 0x2E).

Les dispositions ci-dessus sont, dans une large mesure, conformes aux
recommandations du groupe de trvail NAMUR (Recommandations, de NAMUR
relatives a la réalisation des connexions électriques male-femelle destinées a

la transmission de signaux analogiques et numériques a des équipments de
commande et de contréle des procédés de laboratoire. (Rev. 1.1).

Apercu des instructions NAMUR
Abréviations employées:
Xy = parametre de numérotation (nombre entier)

M = variable, nombre entier

n = variable, nombre a virgule flottante

X = 4 vitesse de rotation

X = 6 lalimite supérieur de vitesse, (vitesse de rotation ,SAFE")



NAMUR Instructions Function Indication
suplém.
IN_PV_X X=4 Lecture de la valeur réelle
OUT_SP_Xn X=4 Sélectionner la valeur réelle n sans dépasser la limite
supérieure réglée de la vitesse de rotation.
IN_SP_X X=4; 6 Lecture de la vitesse réelle sélectionnée.
START_X X=4 Activation de la fonction (a distance) de I'appareil. Remote
STOP_X X=4 Désactivation de la fonction de I'appareil. La variable Remote
déterminée par OUT_SP_X est maintenue. Contient
I'instruction RMP_STOP.
RESET Désactivation de la fonction de I'appareil.
STATUS Affichage de I'état
<0: Code d'erreur: (-1)
-2: Er2/WD
-3 Er3
-4: Erd
-9 Er9
-41: Erd1
-42: Erd2
-83: erreur de parité
-84: parité inconnue
-85: séquence d'instructions erronée
-86: valeur théorique non valide
-87: mémoire disponible insuffisante
RMP_IN_X X=4 Lecture du numéro actuel du segment rampe. Si
fonction rampe non activée: 0
RMP_IN_X_y X=4 Lecture de valeur finale et de la durée de segment
rampe relatives (hh:mm:ss) au segment rampe y.
RMP_OUT_X_y n | X=4 Sélection de la valeur finale (n) et de la durée de
hh:mm:ss segment rampe (hh:mm:ss) relatives au segment
rampe y
RMP_START_X X=4 Activation de la fonction rampe a computer du

segment rampe n°1.
(Possible uniquement aprés START_X. antérieure. N'est
pas nécesaire aprés RMP_STOP_X et START_X.

RMP_STOP_X X=4 Désactivation de la fonction rampe.

Valeur théorique =0 (Mode rampe maintenu, c.a.d. que
le mode rampe peut étre relancé par RMP_START_X.

RMP_PAUSE_X X=4 Arrét de la fonction rampe. Rigeage de la valeur théo-
rique actuelleet de la durée actuelle du segment rampe.

RMP_CONT_X X=4 Poursuite de la fonction rampe (apres RMP_PAUSE_X)
antérieur

RMP_RESET_X X=4 Désactivation des fonctions rampe et effacement de
tous les segments rampe prédéfinis

RMP_LOOP_ X=4 Positionnement des rampes dans une boucle.

SET_X

RMP_LOOP_ X=4 Remise & zéro des rampes d'une boucle

RESET_X

IN_TYPE Demande du type de I'appareil de laboratoire

IN_NAME Demande de la designation

OUT_NAME Edition de la désignation. (6 caractéres max., par

name default: IKA_S_)

OUT_WD1@m Mode watchdog1: En cas de résultat WD1, alors
I'agitation est arréttée et Er2 est affiché. Réglage de la
durée watchdog sur m (10..1800) sec, avec écho de la
durée watchdog.

Cette commande démarre la fonction watchdog et doit
toujours étre envoyée pendant la période watchdog
impartie.

OUT_WD2@m Mode watchdog2: En cas de résultat WD2, alors la
vitesse de consigne passe a la vitesse de consigne
de sécurité WD. L'alarme WD est affichée.

Le résultat WD2 peut étre remis a zéro au moyen de
OUT_WD2@0.

Réglage de la durée watchdog sur m (10...18000) sec,
avec écho de la durée watchdog. Cette commande
démarre la fonction watchdog et doit toujours étre
envoyée pendant la période watchdog impartie.

OUT_SP_42@n Réglage de la vitesse de consigne

WD au moyen de |'écho de la valeur
sélectionnées.




Communication entre I'appareil de laboratoire et PC

Adapteur PC 1.4

Cet adapteur est nécessaire a la liaison du connecteur 15 pdles a une interface 9 podles.

Cable PC 2.1
Ce cable est utilisé pour la liaison du connecteur 9 pdles a un PC (fiche a 9 pdles).

Cable PC 1.5

Ce cable est utilisé pour la liaison du connecteur 15 péles a un PC (fiche a 25 poles).
Adapteur PC 2.2

Cet adapteur est nécessaire a la liaison du connecteur 25 pdles a un PC (fiche a
9 pdles).

Cable PC 3.1
Ce cable est utilisé pour la liaison du connecteur 15 poéles a un PC (fiche a 9 pdles).
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Mise a jour du micrologiciel des appareils

Maintenez votre appareil a jour avec I'outil de mise a jour de micrologiciel d'IKA.
La mise a jour du micrologiciel s'effectue en connectant un ordinateur a |'aide
de I'interface d'appareil.

La condition préalable nécessite que vous commenciez par vous inscrire sur
notre site Web MylIKA.

Apreés avoir réussi I'inscription de votre appareil, IKA vous informe des mises a jour
disponibles pou vos appareils. Veuillez télécharger le logiciel « WUToolSetup.zip »
a partir de notre site Web IKA Service www.ika.com.

Protection du moteur / consignes de sécurité

L'appareil est automatiquement coupé par un circuit de sécurité en cas de blocage
ou de surcharge du moteur. Le témoin s'allume. Réduisez le poids de charge pour
résoudre le probléme. Laissez également refroidir |'appareil.

Celui-ci doit alors étre arrété puis remis en route.

Grace a un circuit de sécurité, le moteur est immédiatement arrété de maniere
constante en cas de panne. Par un message de panne sur le display de I'affichage de
la vitesse (voir chapitre ,Codes d'erreur”).



Entretien et nettoyage

L'appareil fonctionne sans entretien. Il n'est soumis qu'au vieillissement naturel des
composants et a leur taux de panne statistique.

Nettoyage :
_.% @ Pour le nettoyage, débrancher la fiche réseau.

Ne nettoyez les appareils IKA qu’avec des produits de nettoyage approuvés par IKA :

eau avec adjonction de tensioactif / isopropanol.

- Porter des gants de protection pour nettoyer I'appareil.

- Ne jamais déposer les appareils électriques dans du détergent pour les nettoyer.

- Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans |"appareil.

- Avant d’employer une méthode de nettoyage et de décontamination autre que
celle conseillée par le fabricant, I'utilisateur doit s'assurer aupres du fabricant que
la méthode prévue n'est pas destructive pour I'appareil.

Commande de pieces de rechange :

Pour la commande de pieces de rechange, fournir les indications suivantes :
- Type d’appareil

- Numéro de fabrication de I'appareil, voir la plaque signalétique

- Repére et désignation de la piece de rechange, voir www.ika.com.

- Version du logiciel.

En cas de nécessité de réparation :

Veuillez n’envoyer a la réparation que des appareils nettoyés et exempts de
substances toxiques.

Demandez pour ce faire le formulaire « Déclaration d’absence de risque » aupreés
d’IKA ou utiliser le formulaire a télécharger du site d'IKA a I'adresse www.ika.com.
Si une réparation est nécessaire, retournez |'appareil dans son emballage d’origine.
Les emballages de stockage ne sont pas suffisants pour les retours. Utiliser en plus un
emballage de transport adapté.

Accessoires

KS 130 control

AS 130.1  Support universel

AS 130.2  Support a pinces

AS 130.3  Support plateau

AS 130.4  Portoir pour tubes a essais

KS 260 control / HS 260 control

AS 260.1  Support universel

AS 260.2  Support a pinces

AS 260.3  Support plateau

AS 260.5 Support pour ampoules a décantrer

General accessories

STICKMAX Tapis antidérapant

PC1.5 Cable
PC 2.1 Cable
PC 1.2 Adapteur

Vous trouverez d'autres accessoires sur le site : www.ika.com.



Caractéristiques techniques

KS 130 control
KS 130 control NOL

KS 260 control
KS 260 control NOL

HS 260 control
HS 260 control NOL

Tension nominale VAC 230+10%/115+10 %
Fréquence Hz 50/ 60
Puissance du moteur absorbée w 45
Puissance du moteur débitée w 10
Durée de mise en circuit adm. % 100
Température environ adm. °C +5...+50
Taux d’humidité relatif adm. % 80
Index IP conforme a la norme EN 60529 IP 21
Classe de protection |
Catégorie de surtension Il
Degré de pollution 2
Hauteur max. d'utilisation de I'apapareil m max. 2000

Entrainement

Moteur a induit extérieur réglable

Protection en cas de surcharge

Palpeur de temp. dans bobine du moteur

Fusibles 2x T1A 250V

Vitesse min. réglable rpm 80 10 10
Plage de vitesse rpm 0...800 0...500 10 ...300
Affichage de la vitesse LED

Variation de la vitesse de rotation max. % + 1

Type de mouvement orbitale orbitale va-et-vient
Agitateurs orbitaux mm 4 10 20
Charge max. (support inclus) Kg 2 7,5 7,5
Minuteur oui

Affichage du minuteur LED

Gamme de minuteur 1...5999 min

Interfaces RS 232 C/ Analoque
Dimensions (I x P x H) mm 270x98 x 316 360 x 98 x 420 360 x 98 x 420
Poids kg 9,8 8,8 8,8

Sous réserve de modifications techniques!
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b.) ETHIREELNIEHHIT NG ERT X, RV E, REE
7~ “bEEP on” % “bEEP oFF’ (BURTZHIBNSE), W%,

c) GERRITINGE, &~ ADAGEHE R /S (bEEP on)T =8 (bEEP
oFF)Z /M5 S IhAk.
LM “DEEP oFF” tJ#2%] “bEEP on” BY, (V284 H—EZMES,

EHES KM
AR REIVRRHITEMAER, REFRRE, REETTRBELEANR.



AR MREIVARHTERER REBRRE, RERTITRELER.

rpm  h:min
BTSSR
EE R EANEMET, A SRR N R SRR A% SHETRERIRTE
Hlo 2 IE, RES TSRS TERE )6 .
R EBIEINEE

EE: (UBBIREHERRIE)HE "NOL" N B E e,
EaeNEE A LESMES IR ERERETRBIHER. N ]
BE TS BH SR ERBEINEE: T1EBTE](40: 12345/)\6F)
a.) XANEREIR %, HEREIE ] =iCie R B TIREF Bo
b.) & N HIREANNIEHH T N EE BB %,

KEPRFEG, RS E/R"bEEP on"2(#& "bEEP oFF'EUR T Z BIHIRE),

HAFF e [ =l Na=l
B\ B S5 R E I Lock on"SE "Lock oF F* (VAT 2 AiH0IR B) (g
c) BEIERITIIRR, ¥ A8 ] LU Lock on) 3 (Lock oFF)
AR AN T TN 88 BT 2 S A RS (18 4 FURFT B3R [, (3818
A THEIRH A EBEN R,

rpm  h:min

HELIREX ]



*8

SUERIKAEEFRR R, URRZ2IE(F LLIh, FEBHEFR (A2 5)
BRBIRIAZ R A HA R ETEE,

KS 130 control¥& 8.

AS 130.1:BAXA
BAFZE, BN LE AR EENME 0] U RF R TR,

BRAXAEEE:

AS 1.30 LA X R (WxHxD) [mm]
AS 1.5 [ElEiRz 4x 260 x 90 x 235

AS 1.31 BEIERE 3x

AR BARARSIR & LR MER R ERITEEFE.

AS 130.21E1R

B AR ETEI(AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4LL Rz AS2 5)EIE BEIF B, 25
AN AR

BEETE NS/ BAE:

AS 2.1 BRBETEF 12712 R~F (WxHxD) [mm]
AS 2.2 BRBETEF 8/9 230 x 24 x 235

AS 2.3 BRBETEF 5/8

AS 2.4 BBETEF 4/4

AS 2.5 BIBETEFR 2/4

AR ERETRS A LI MER R E R E R E.

AS 130.3125 MR
FIR7RA R (Petri) £ 7 M E T AR EN L BB A FH B
(PPMIR) , EIRH SR Bl fH IR 28750,

RS (WxHxD) [mm]

420 x 33 x 270

AR ERET RS 8 LI MERR KRBT EE .

AS 130.4iE XA

BT EHEERIIRZNEHE AR OAENBE L E S IIFEE ND10-
1I6mmIERZ A4S,

R~ (WxHxD) [mm]

228 x 95 x 234

AR CREBRTIR & LA MER R E R EEEE.

KIEHHAR S BEs/E, B BRNBERBEEHEEE UBKRA SR
KIFEE,

KS 260 control / HS 260 control3Z &

AS 260.13EHX A

BARE, BB TR EEEENE ] USRI B2,
BAEAGE:

AS 1.60 ZE[EE 1% T (WxHXD) [mm]

AS 1.5 [ETiR 8x 425 x 135 x 334

AS 1.61 ETEHE 4x

AR OBAXABRTIRS G LN MER RERETEEFE,

AS 260.21E1R

Bl SR EREIEH(AS2.1, AS2.2, AS2.3, AS2.4LA T2 AS2.5) T ElIE BRI
SRR ER R

WEEERKNE/RAKE:

AS 2.1 BBEEX 12712 RSF(WxHXD) [mm]
AS 2.2 BEHREEFX 8/9 330 x 24 x 334
AS 2.3 BEREIER 5/8

AS 2.4 BIBEEFR 4/4

AS 25 BBEEX 2/4

AR FERBETIRS & L MER R ERTEE R E.



AS 260.31%5 MIEIR
FNIRH RO K (Petri) 12 FA M IE 7 PRAE N B BAREE P8
(PPHRR) , EIRHI AR BIBA LE B 2S5 5,

RS (WxHxD) [mm]

410 x 33 x 370

AR ERETIRS A LM MER T R E R E

AS 260.59 R A
BAFFSEERIUR N RIR .
REBRAKIFHE: =T (WxHXD) [mm]

6 x 50 ml &Rt

5 x 100 ml D&RF
3 x 250 ml PR
3 x 500 mlRIRF
AR ZFEABIRZ A LNENMER EERETEEEE,.

334 x 145 x 425

REEE(RH)

NHRR 2R, SUEMERN AR AFTRE (MEXR-FARED) AT
1BEIBHERMENSEN LEeEEBE BB, BN, BT HEEEX
(PRAZE ) B BiEE,

MRNER S PIREE T (FII, BER—RSR) , WENZEBIEIRIE
EEPEEDNRRSHTROAHUREE LIRS XA SHAEHIE
ERNTFETAENERD ERIMNBEIT AR, BROARHEE, EEN
BETTIAFIFRRTS.

BHREMECHBHRE TR0, 2 NMRZB BRI HBTIRG A,
BB B BN 22 B E 2L,

AS 130. 1@< A

g9

2000
1750
1500
1250
1000

KS 130

0 om
0 80 160 240 320 400 480 560 640 720 800



AS 13041 EXE

2500

2000

1500

1000

500

0

AS 260.57)RFEA

8000
7000
6000
5000
4000
3000
2000
1000 L 26ZRSRKRIAIHAKI KKK

KS 130

IR

EIEFERT, N R HEMESES, FRLETRHERAE. B BRIAX
NBER RN BRI F. B KNSR SRR REE, BRI
BV EED o Bx R BB ST H IR IR RS, XL I EEH

DRI INRUB A VR R R

000’:’0
I3
LR

<5
50K

9

%5
52555
2RRRRL

5
belete%e%
RRRRLKLS
S
betel
q <
<X & :’
ED
P>
vv‘

7

o

\

(X

S
e

HIRE | b= L (S
Er2 ERA VRS FITREITIREREm | - RORER,
S5z BLEE. - TR IR R FE R B E B A EB AR
REEAER.
Er3 NBREPREELS - B ATFIFIRRE,
Erd DA ST, REEIEE | - IRZAEREE
SHE - (X ERAIEREE
Ero TSR IRENEIR - PHEIRIRE R
Er 41 FRTHSE - (B EREPE
Er 42 ZRMEBIRRN - (B EREPE
WD () | FERR2 PRSI R BRSE | - EORER,
FlIRETLTERE - TR E BYRT B SE B BB R
REEAER.

<X X
95955
DoSetal

%
SRR
KRR

%
5%
RS
335

bl
5

bl
%S

o2

%
QRS

R

"’

%

%
25

%!
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gOSHL

XEE B BRECE —15% SUB-D 2. (Na3RfFhEBEME
XAESFE

SHEBTESTE

B S5
BETFREEMNENBEEFEETENMES
(10) EIMESGND
(15) REMEE100mVDC / 100 1/min

FHHI Lo

RS 232 C H{Ti%MA:
BT B AN &IE RN RN A R TR E AR B AL
EHY RS TIE R,

RS 232 C HRiTiRAKEE:

- %08 DIN 66020 tRERIE—ZBHYESM B ohiEHI R 418 ATs
HIRZEOXRB T HAEATOER RS 232 C O, 0 g
NP EIBESZE .

«RS 232 ChEEBTETRE
TES—ER RO,

-(EHEETE . BHEIEER,

EEER WM TEEFIH.

TR BERIFADIN 660225BR T AVS LR
I, 1ESUAI; THUEAL; IRIONENI; 128,

- RERIRE(FAFE) . 9600 bit/so

BUERITH] . RTS/CTS BEHET,

MRESDECRFADIN 66259

Analog GND
100mV = 100 1/min
RS232_GND

. PCHLUES
. PCRBEfESA
. PCRILUEIR
«RTS: (8% . PCTREEIZEW
<FELAT: § ﬁ%ﬁub‘:ﬁﬁﬂ?? LB, B SR EIEARE B,

ESiEE:

T AERTFRIRBEIRSTEL:

<igSEE MBRERENES.

- EBRAEERIESHNSIsmBERAHES. BMEREEEHI2E
MY EE & IXZE BB A,

- SHBREEESRBEIE DD TFF(RED: hex 0x20)0

< F MRS (S BEEIE) DU & IRERLICR LFRLE(RES: hex 0x0d
hex 0x0A) H ERAKERN 80 MNFFF.

FHREDPBRARNAKTH “=” () (FRF3: hex 0x20E).

ERFES LUR AT REMIEEENAMUR T AR AT AT (NAMUR I R T 512
WERHIREEF TR HFE SERAED, rev. 1.1),
NAMURIESHER :
5.

Xy = RSSHEH
M = T8, B

= T8, FaH
4 R

6 HESEE(

n
X
X ‘T’ HiR)



RMP_PAUSE_X | X=4 R IERIR R EL,
REE MRS E BN LB RBE R R El,

RMP_CONT_X | X=4 LRI R ERTHBE (T2 — PRMP_PAUSE_X/E)

RMP_RESET_X | X=4 K AR R BRET A R .

RMP_LOOP_ X=4 FHE R E—MER N IE.

SET_X

RMP_LOOP_ X=4 SRR R EIEIR,

RESET_X

IN_TYPE IREVN 8RR

IN_NAME IREVN 2R & FR

OUT_NAME RENBEMMERLONFR, I IKAS)

name

OUT_WD1@m “BI' 8 (Watchdog)” #3(1: HWDISEH4HI,
RAEERAHLIME2, “BIA” BHEIRER
m(10..1800)FHHE “BI " [EiREYIEl,
ZIESTE ‘Bl TEEXAE ‘Bl B
KR&Z%,

OoUT_WD2@m “&I J¥(Watchdog)” #&=2: BWD2EHHI,
SEFREICAWDIREN R LR, LIRS
WD, WD2A]LLFEOUT_WD2@0E i
‘B BYEN&E Im(10...1800)1HEE “&
7 BIREYIE, ZIESFR BT IhiE,
WPHE ‘B BRI KARLE,

OUT_SP_42@n EBEWD BARERH L EE LR,

NAMURIES Thak HittR 5
IN_PV_X X=4 RERSS PR (E,
OUT_SP_X n X=4 REFIREEN(RAPIAERRHEIEE),
IN_SP_X X=4; IREUSEENE B
START_X X=4 TFRINES (AR =) Thako Remote
STOP_X X=4 KIAMNUERINEE. AITIRE, R7FHES OUT_SP_X, Remote
BEIESRMP_STOP
RESET KANNLESTRE,
STATUS RS
<0: R 1)
-2: Er2/WD
-3: Er3
-4: Er4
-9: Er9
-41: Erd1
-42: Erd2
-83: FBEEIR
-84: TBRIES
-85: SHIRIELFT
-86: THHVENEE
-87: W E
RMP_IN_X X=4 IRENH RIS B, MRFIRRECEE R0
RMP_INX.y | X=4 IREREEIR B AT EAM AR Ry BT K
(hh:mm:ss)o
RMP_OUT_X_yn | X=4 18 B BAREEIRME (n) AR R Ry ER F54LRY 18]
hh:mm:ss (hh:mm:ss),
RMP_START_X | X=4 MRHEEE 1T B RURERE(RBE L—ME
LSTART_XZ 7)o FERMP_STOP_XZ.
&, START_XTBEE,
RMP_STOP_X | X=4 KRR R AL,

FUEME-0 (RIFHIE, EDFTLIRMP_START_XEH
F RS




B2 FBftiEl;E 5

PC 1.4 %0238

B Z RS A 155 HE S E R BI0FHE L,
PC 2.1 £5¢
WITZ(E SR T B BN (9FHE ).

PC1.5 55

BTIZ(E S LB 15 L E IR B B AN (255 & K),
PC 2.24%$28

BRI s PR 25 S E I B BB AN (9 F &R K)o

PC3.1 5S4
BTIZE SR 1S HEE L EE I B (9 EE K)o

9L LLZLELYLSL

X ZBEHFFAE

fERIKAR H4 T B (Firmware update too) ] XY 28 B4 #4178 Ho

G EBRIE (AR USBE O A AN ERE T B F Ko

FHRA B, B B B REFEHIT M MylKA.

FEAMES M E, KA SRR LIRSS,

MIKAE Mwww.ika.comPIARSS (Service) &b T & T A "FWUToolSetup.zip".

DiARIPIR2IE

HOEBFEHENHIASBEEBIRITEERN, NBLeblEBEEIx
o HEBRIER R A ZIFEMNER L,

NBOAXAFHBREFHB,

ZeBIRAERENDARIERE, ENUETEIRETEFIIRIENE
T, (RIS R, ENBNERETRUESTERAE (R
“HIRAN &) o



Vbt i

FUBEBHHRP. RE
TR

EIVZ BB B AR RS I RERYBAR

.
BiE.

O~ @ BEAN AU R,

BENENBXAIKARTIARIRE SR . aXREEETNICER/FRE

- AE, FERERmFFE.

- AEr, BEREFIRERE T EETP.

- BER, BMEBTHEHAYE.

- FERAEMIARKARERE ST, HARIKARBHRZEES AN
BRI,

HHT:

T & AFEY, TEiRft:

- H2sis

- FS, DR

- EHNBMANES, Dwww.ika.comBFHEEIMEHESE
- RIFRRZR

Hiz.

TERRIERNER ZH, BEBEHRFRMNSBATERAN ARREEFE
3

HEERY, FEMIKAREEE 5 Wik (www.ika.com) FEHITENFES “HiSS
ZIERR”

MEABRS, BERREERZEOEEBNESL, NREEREFERN
BERAGENEE,

EER

KS 130 control

AS 130.1 @EA%A
AS 130.2 #EiR

AS 130.3 IEFMIER
AS 1304 HEXE

KS 260 control / HS 260 control

AS 260.1 EA*XA
AS 260.2 1EIR

AS 260.3 IEFMIER
AS 260.5 DHERIEE
Hithixmo

STICKMAX #5%2

PC 1.5 F54

PC 2.1 F54

PC 1.2 ik

F LA H1ESE www.ika.com.




KS 260 control
KS 260 control NOL

KS 130 control
KS 130 control NOL

HS 260 control
HS 260 control NOL

&I EE VAC 230+£10%/115+10%

pIES Hz 50/ 60

EPSIPNIES w 45

SiREIHINE w 10

AT % 100

ARVFIRRE °C +5 ..+ 50

SAYERE % 80

IPZF4R(EN 60529) 1P 21

RIPER I

HEX5 1

BRER 2

BIEEHR m R5EH 2000

IREN EIRF A

AR SDiAGAP I REL AR

R (FIRIGRE L) 2x T1A 250 V

RMRHEEIR (A11A) rpm 80 10 10
IRHEREE rpm 0...800 0...500 10 ... 300
BRER LED

R RIBE (SHE) % +1

RHA )] B #E
BRER mm 4 10 20
RAGH (BXE) Kg 2 7.5 7.5
TEBIINEE 5

ER 2R LED

B /8)i% BT 1 ... 5999 min

e RS 232 C/1BMES

R<F(W x Hx D) mm 270x 98 x 316 360 x 98 x 420 360 x 98 x 420
RE kg 9.8 8.8 8.8
BASHERLE, WASBITEAN!
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